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Detta ar Process IT Innovations

Naringsaccelerator

Process IT Innovations ar en
naringsaccelerator och en innovationshub
for industriell IT och en motor i ett regionalt
innovations- och tillvaxtsystem, formerat
som en centrumbildning vid Lulea tekniska
universitet och Umea universitet.

Samarbeten

Utover universiteten stottar ett antal
partners Process IT Innovations genom ett
samverkansavtal. Dessa organisationer

ar Region Norrbotten, Lansstyrelsen
Vasterbotten, kommunerna Ume3, Skellefte3d,
Pitea och Lulea samt foretagen ABB, Boliden,
Komatsu Forest, LKAB, SCA samt Skelleftea
Kraft.

Strategisk idé

Process IT Innovations strategiska idé ar att
skapa projekt dar forskare och IT-foretag,
tillsammans med processindustrier och
dess leverantorsforetag, kan mota de IT-
och automationsutmaningar som denna
basindustri star infor.

Syfte

Syftet ar att starka regional och

nationell basindustri, starka de

regionala IT- och leverantdrsforetagens
internationella konkurrenskraft

samt etablera ett ledande europeiskt
forsknings- och utvecklingscentrum inom
automationsomradet.

Forvantade resultat

Nya produkter och tjanster

«  Konkurrensférbattringar for basindustrin

- Starka och relevanta forskningsprogram
Nya affarsmojligheter for basindustrin och
dess leverantorer
Regional tillvaxt for existerande och
nybildade foretag

Vinnvaxt-program

Process IT Innovations har startats som

ett Vinnvaxt-program inom Vinnova. Syftet

ar att framja hallbar tillvaxt och utveckla
internationellt konkurrenskraftiga forsknings-
och innovationsmiljoer.
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“Process IT
Innovations och andra
aktorers formaga

att ga sammani

kluster ger en stark
synergieffekt”

Magdalena Andersson,
Vasterbottens lans landshovding
ordforande i Process IT Innovations
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Foradla for att skapa
storre varden

Vi maste se till sa att vi standigt vassar
oss och haller oss i framkant genom
automatisering och hog kvalitet.

Klimatforandringarna paverkar oss alla, som individer
men ocksa i allt det vi gor i ndringslivet.

Efter alla mina foretagsbesok genom éren sa ser jag att
vi hér 1 norr har fantastiskt duktiga foretag som pa olika
sétt bidrar till en minskad paverkan pa klimatet.

Skogsindustrin dr klockren i detta fall. Alla forstar
idag att skogen dr en fantastisk rdvara som dessutom
ar fornybar. Allt som vi idag kan gora av olja kan man
anvinda biomassa till.

Vi har ocksa manga goda exempel pa innovationer
inom skogsbruket med dess maskiner for att de ska gora
sa lite miljopaverkan som mdjligt, samtidigt som de ar
effektiva och hjélper oss att ta hand om mer av ravaran
fran skogen. Vi har en viktig uppgift i att &n mer forddla
skogens ravara for att skapa storre virden. Har finns
manga goda exempel fran var del av landet.

SKOGSTEKNISKA KLUSTRET

Ett av dessa exempel dr Skogstekniska klustret med en
fantastisk verksamhet dér olika foretag samverkar och ar
Oppna mot varandra. Har mérks tydligt effekten av att 1
plus 1 kan bli mer 4n 2, det kan ocksa bli 3.

Process IT Innovations och andra aktorers formaga att
gé samman i kluster ger en stark synergieffekt, som vi
ska ta till vara pa. Vi dr oerhort beroende av var omvérld
och just darfor maste vi se till sé att vi stdndigt vdssar oss

och haller oss i framkant genom automatisering och hog
kvalitet i allt vad vi gor. Det har vi hittills varit mycket
duktiga pa, men det handlar om att vi haller kvar vid det.

STARKT JAMSTALLDHETSARBETE

Vi har i regionen ocksé fatt igdng ett starkt
jémstélldhetsarbete som visar i siffror att 1onsamheten
okar. Det ar ett viktigt arbete inte bara ur mellanménsklig
synpunkt utan dven for att man kan rékna pa ett béttre
resultat och att det ger béttre affarer.

Jag ér sjilv ordfoérande for Skogslénet och dven i
lansdelegationen for jamstélldhet. Sddana sammanhang
ger en kunskapshgjning och storre forstéelse for varandra.
Det ger inspiration for att var och en pa hemmaplan ska
kunna dra saker vidare.

Mangfald innebér ju ocksa att vara man om att ta till
vara pa de personer som kommit till oss fran ett annat
land. Det finns en kompetensbrist, i princip i hela landet.
Alla, oavsett om det &r offentlig sektor, i skogsindustrin
eller annat néringsliv, maste vidga sitt synfilt och
vilkomna in manga fler.

Det kan handla om att stélla upp som mentor eller pa
annat sétt bidra. Ett r inte det enda rétta utan hér kriavs
en mix av tankar. Vi ska akta oss for de elfte och tolfte
buden: ”Sa har vi aldrig gjort, och sa har vi alltid gjort.”

Magdalena Andersson,
Vasterbottens lans landshoévding,
ordférande i Process IT Innovations
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FRAN BUZZWORDS TILL RIKTIG BUSINESS
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Per Levén och John Lindstrém berattar om teknologier som tidigare mest betraktats som buzzword allt mer blir till verkliga affarer for industrier.
Boliden ar ett exempel pa bolag dar hégteknologiska tilldmpningar blivit en nédvandighet for verksamheten. Bilden ar fran kontrollrum i

Garpenberg-gruvan.

Fran buzzwords till
riktig business

Ett antal avancerade teknologier har under senare tid rért sig fran "buzz" till "business”,
konstaterar Per Levén och John Lindstrom, processledare for Process IT Innovations. Behovet
av nya kompetenser och utvecklingsstrategier vaxer darmed. Nagot som marks bland annat
genom ett starkt 6kat intresse for Al och maskininlarning.

En tydlig trend inom processindustrin under senare ar
har varit ett 6kat intresse for datadrivna hogteknologiska
applikationer vilket samtidigt inneburit nya typer av
utmaningar.

— Under det senaste aret har vi inom Process IT
kunnat se ett snabbt vixande intresse for ett antal av de
teknologier som tidigare mest betraktats som buzzword
hos véra partners inom néringsliv och akademi, séger Per
Levén, CSO for Process IT Innovations.

— Man har biéttre velat forsta de nyttor som ett antal

tidigare hajpade teknologier borjar leverera och dven hur

man sjilv ska kunna borja tillimpa dessa pé allt battre

satt. Ndgot som inte minst berdr omraden som simulering,

optimering, Al och analysmetoder, fortsétter Per Levén.
Per Levén betonar att det finns en klar trend mot

att foretag och forskare allt mer anvénder simulering

av olika produkter, tjdnster och system for att kunna

forbattra och optimera dem. Simuleringar gor att det

i forvig gér att testa en mangd olika forutséttningar

for att snabba upp utvecklingen av en produkt eller en
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produktionslina, minska tid for uppstart av en massafabrik
efter underhallsstopp eller se hur en ny planerad
avverkningsmaskin uppfor sig i skogen.

Al OCH MASKININLARNING

Artificiell intelligens och maskininldrning borjar ocksa
anvéndas mer och mer inom olika omraden. Men dven
om det &r effektfulla tekniker sd kommer de att behdva
kompletteras med andra metoder. Utan modeller och
regler som beskriver hur nidgot ska goras och utan data
som héller hog kvalitet kommer systemen att halta och
inte fungera optimalt.

— Artificiell intelligens och maskininldrning kommer
kunna gora en hel del, men inte allt da det krdver ndgon
form av modell eller regler samt data om nagot, forklarar
John Lindstrom, CEO for Process IT Innovations.

— Var syn ér att artificiell intelligens och
maskininldrning ofta behdver kompletteras med andra
metoder och processer for att kunna hantera det mesta
som hénder och inte bara det som ar ként eller gar att
modellera eller beskriva med regler, fortsétter han.

ANVANDA RATT DATA

John Lindstrom pekar ocksé pa vikten av att anvinda data
som ir palitlig. Aven om det ibland kan vara nddvindigt
att enbart anvénda en kélla sa &r det att foredra att anvédnda
data fran flera olika kallor. Sdkerheten for att ta beslut blir
mycket storre dd. Men det dr ocksa viktigt att data som
anvinds haller hog kvalitet.

— Om man inte kan lita pa sitt data ar det i
forlangningen svart att lita pa beslutsunderlag som dras
fran datat. Att kvalitetssdkra sitt data utifran dess ursprung
och den tidpunkt nér det samlats in &r darfor viktigt. Att
format och upplosning i antal decimaler &r standardiserade
for att kunna anvindas tillsammans med andra data &r
ocksa nodvandigt, sdger John Lindstrom.

John Lindstrom pekar pé vikten av att instrument, sensorer
och métverktyg som samlar in data gar att lita pa.

— Sensorer och annat som méter kan ju skadas, tappa
kalibrering eller bli samre 6ver tid, varpa kvaliteten pa
data som skickas vidare inte ldngre dr hundraprocentig.

John Lindstrom,
ny professor

John Lindstrém, som under
flera arvarit en avtva
processledare for Process IT
Innovations har under 2018
utnamnts till ny professor

i informationssystem vid
Lulea tekniska universitet.

uppkopplade.

Den 5 november holl han sin
installationsforeldsning om behovet
av sidkerhet for samhéllets kritiska
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Om man inte har kvalitetskontroll pé sitt data, liksom kan
detektera om nagon dndrar i det utan lov, sa dr fragan om

det gér att lita pa det och anvinda det?
John Lindstrdm betonar att det behdvs fler som
kan modellera och gora regler, och detta kraver bra
utbildningar for ingenjorer, matematiker och forskare.

— Annars kommer vi komma efter eller blir beroende av
andra landers kompetens. Utan kompetens att modellera
och gora regler sa riskerar vi att hamna efter med fabriker

som gér ldngsammare
och en onddigt dyr
produktutveckling. Vi
behover dérfor mer
grundldggande utbildning
i modellering och att
bygga regler, sdger John
Lindstrom.

Per Levén och John
Lindstrom ser i ovrigt
ett stort behov av
systemintegratorer som
kan integrera alla system
som data skall passera
igenom frén bland annat
sensorer for att kunna

John Lindstrom
CEO,
Process IT innovations

infrastrukturer, som idag blir alltmer

Foretag och organisationer ar
beroende av en hog sikerhet for att
kunna upprétthalla tillgénglighet,

hog kvalitet och leveranssidkerhet

for sina produktions- och
distributionsmiljder. Aven samhillets
kritiska infrastrukturer sdsom
energiproduktion, mobilnét, jarnvigar
och VA-system maste fungera for att

anvéndas sen.

Under kommande ér
kommer stort fokus inom
Process IT att riktas mot
ett antal av de teknologier
som nu ser ut att knacka
pa dorren till kraftfulla
industriapplikationer.
Detta genom bade maten,
workshops och seminarier
men givetvis ocksa genom
behovsinventeringar och
forstudier.

Per Levén
cso,
Process IT innovations

foretag men ocksa samhallet i stort
ska se ut som vi dr vana.

John Lindstrom lyfter de
utmaningar som finns nir
produktionsmiljéerna och kritiska
infrastrukturer alltmer blir
uppkopplade och thopkopplade med
nit som har kontakt med internet.
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Samverkan starker digitalisering i
verkstadsindustrin

Under hosten 2018 har Process IT
Innovations arrangerat fyra workshops
under rubriken Verkstadsindustrins
utmaningar i norra Sverige. Workshopserien
har arrangerats som en del av projektet
Kunskapsspridning om Industri 4.0 i den
industriella vardekedjan.

Malet med workshopserien i fyra delar &r att skapa
utvecklingsprojekt hos industriforetag i norra Sverige
och hitta omraden dar foretag, utbildare, forskare

och offentliga aktorer kan samverka for att underlitta
verkstadssektorns kompetensforsorjning

GLADJANDE RESULTAT

Workshopsserien bygger pa underlag fran intervjuer som
Process IT Innovations gjort med foretag i regionen for
att ta reda pa hur redo de &r infor en 6kad digitalisering.
Intervjuerna har utgatt fran en modell ur en liknande tysk
studie, dar modellen togs fram och anvéndes pé néra 300
foretag i Tyskland. Tobias Tovedal och Mats Johansson,
Process IT Innovations, har arbetat med projektet och ser
manga goda resultat fran intervjuerna.

— Det har varit vildigt intressant att ssmmanstilla de
resultat som kommit fran intervjuerna. Det kénns viktigt
och kul att vi, genom workshopsen, kan dela med oss
av resultaten och gora nagot av dem. Det dr gladjande
att se hur langt regionen kommit i digitaliseringsarbetet,
samtliga intervjuade foretag ligger i fas med de
tyska foretagen, vilket dr positivt da Tyskland ar en
industrination i framkant, sager Tobias Tovedal.

STARKA SAMVERKAN
Hostens workshopsserie har skapat manga diskussioner
bland deltagare. En av fragorna som vécktes var hur
man kan arbeta vidare for att stirka samverkan och
beredskapen infor en accelererande digitalisering.
Framtida workshops inom omréden som artificiell
intelligens och machine learning diskuterades dven.
Resultatet av en undersokning som Process IT
Innovations gjort bland foretag rérande mognadsgraden
for Industri 4.0 presenterades ocksa. En av de
konkreta atgérder for samverkan som foreslogs var ett
verkstadsindustrirad.

“Det ar gladjande att se hur
langt regionen kommit i
digitaliseringsarbetet”

Tobias Tovedal
Projektledare,
Process IT Innovations
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Deltagare lyssnar till Mats Johansson under den tredje workshopen
inom serien Verkstadsindustrins utmaningar i norra Sverige.

Flera av talarna beréttade om hur de arbetar for att fa

till fler och béttre samarbeten med externa parter och
parter inom industrin. Ett pAgaende arbete som lyftes
fram handlade om att gora det léttare for externa parter
att mota forskare och studenter vid Umea universitet.

Ett annat rérde hur Yrkeshogskolan kan fa fler utbildade
inom yrkesomraden som saknar arbetskraft. Fran
Inlandets teknikpark gavs en rapport om hur de med
innovativt tinkande fatt manga unga att 6ppna 6gonen for
teknikomradet.

ARBETET FORTSATTER
Mats Johansson och Tobias Tovedal ska nu forsdka
komma pa bra sitt att fortsétta arbetet efter projektets slut.

— Vi kommer att jobba vidare med att méota de behov vi
sett pa en méngd olika satt. Vissa fragor som exempelvis
hur man kommunicerar en mer korrekt bild av ett yrke
i stindig fordndring, hoppas vi kunna lamna dver till
verkstadsindustrirddet. Andra fragor som ror samverkan
kommer vi att forsoka driva tillsammans med andra
offentliga aktorer, sdger Tobias Tovedal.

— Vi kommer att forsoka fortsétta vart arbete med vissa
fragor i form av foreldsningar och workshops. Alla fragor
rorande universitetsutbildningar tanker vi lamna &ver till
lampliga aktorer inom industri och universitet. Behdvs
det, skapar vi ett forum for att arbeta vidare med fragan
men pa sikt vill vi nog ldmna den fragan till andra att
jobba vidare med, menar Mats Johansson.
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skogsmaskllntlllVerkare\'

Under 2018 har stora nyheter presenterats
om Komatsu Forest. En ny fabrik pa flera
hundra miljoner kronor planeras i Umea.

Skogsmaskintillverkaren Komatsu Forest investerar flera
hundra miljoner kronor i produktion och ny anldggning i
Umea. Tillvixtverket delfinansierar investeringen med 56
miljoner kronor i regionalt investeringsstod som bidrar till
innovation, export och nya jobb.

Satsningen har beskrivits som en av de storre
investeringarna i foretagets historia. Det dr dven en av
de storre industrisatsningar som gors i Sverige just nu.
Komatsu Forest dr en av finansidrerna bakom Process IT
Innovations.

— Vi vill ha en fabrik som ar anpassad utifran
ménniskans mojligheter, dér teknik, god ergonomi
och sikerhet frimjas och verkar for god kvalitet for
tillverkningen. Vi vill bygga en attraktiv och effektiv
arbetsplats dir vara medarbetare trivs och utvecklas
och dér vi kan leverera produktkvalitet 1 framkant,
séger Martin Arlestig, Fabrikschef Komatsu Forest, i ett
pressmeddelande.

Komatsu Forest forvarvar Oryx

En annan viktig del av visionen dr att ta ett stort
miljéansvar.

— Vi har hogt stéllda miljomal for var produktion
redan idag, men nér en fabrik byggs ny frdn grunden kan
miljovénliga 16sningar finnas med hela vigen. Vart mal
ar att bli CO2 neutrala i var produktion, sdger Martin
Arlestig.

— Vi ser det hdr som en stor investering i regionen,
som kommer att bidra till ytterligare arbetstillféllen under
hela byggprojektet. Vi ser dven fabriken som en del av
en storre helhet, dir en etablering av den nya fabriken
bidrar till att stirka regionen som skogstekniskt centrum
i Sverige. Regionen har redan idag en stark skogsteknisk
position. Det hér skulle ytterligare bidra till att stiarka den
positionen for framtiden, fortsitter Martin Arlestig.

— Det hér dr en strategisk investering for regionen och
for Sverige ndr foretaget véljer att satsa pa utveckling
béade i den egna verksamheten och i branschen. Det gor
att innovativ svensk skogsteknik kan fortsétta att vara
vérldsledande och ga pa export, sdger Tillvaxtverkets
generaldirektor Gunilla Nordlof.

Komatsu Forest forvarvade
under 2018 teknikbolaget
Oryx Simulations.

Komatsu Forest och Oryx
Simulations har en lang historia
tillsammans. Redan under 90-talet
startades ett projekt mellan Komatsu
Forest och Umea universitet vilket
blev grunden till Oryx Simulations.
Under érens lopp har Komatsu Forest
varit kund till foretaget och Komatsu
Forest séljer idag simulatorer,
utvecklade av Oryx Simulations, till
sina kunder 6ver hela vérlden.

Béde Komatsu Forest och Oryx
Simulations har ocksa under manga
ar varit delaktiga i verksamheten
inom Process IT Innovations.

— Oryx Simulations &r ett
mycket intressant bolag som vi
har haft mojligheten att f6lja under

manga ar. De &r ett teknikforetag i
framkant inom sin bransch och de
simulatorer de utvecklar har fatt
mycket bra respons av anviandarna
pa grund av den realistiska grafiken
1 simuleringarna. Utbildning
underlattas vasentligt med hjdlp

av dessa simulatorer och vi ser att
Oryx Simulations har stor potential
att véixa, sager Annelie Persson,
pressansvarig, Komatsu Forest.

— Det &r otroligt roligt att fa den
hér bekriftelsen, att en stor kund
uppmarksammar var teknologi och
vill dga oss, sdger Rami Morssy, vd
Oryx Simulations.

— Vi ser det ocksa mycket positivt
att Komatsu Forest &r mana om att
vi ska behalla vart oberoende och att
verksamheten ska fortsétta precis som
vanligt, sdger Rami Morssy.

OM ORYX SIMULATIONS

Oryx Simulations ar varldsledande
inom att utveckla simulatorlésningar
for tunga fordon. Kunderna finns
over hela varlden. Huvudkontoret ar i
Umea, Sverige. Foretagets vd ar Rami
Morssy.

OM KOMATSU FOREST
Komatsu Forest ar en av varldens
storsta tillverkare av skogsmaskiner
och finns representerade med
saljbolag och aterforsaljare pa
skogsmarknader runt om i varlden.
Komatsu Forest har huvudkontor
och produktionsenhet i Umea,
Sverige samt en produktionsenhet

i Chattanooga, USA. Foretagets vd
heter Mitsuru Ueno. Komatsu Forest
ar helagt av det japanska bolaget
Komatsu Ltd.
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Robotforskare nar framgang
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Forskare vid Lulea tekniska universitet har
utvecklat intressanta prototyper av robotar
for autonom inspektion och reparation av allt
fran ror, skorstenar och schakt till flygplan.

Utvecklingen sker inom projekten AeroWorks, SIMS
och Complnnova, tre projekt som fér stod av Process IT
Innovations.

Framgangsrika faltforsok inom projektet Complnnova
visar att det &r mojligt att fa en robot att kléttra pa ett
flygplan i syfte att inspektera det.

— Vi dr bland de forsta i vérlden att lyckas med det har,
sdger George Nikolakopoulos, professor i robotik och
automation vid Luled tekniska universitet.

Robotprototypen féster pa alla sldta ytor och kan rora
sig i alla riktningar. Malséttningen r att géra roboten helt
autonom och tradlés sa den kan inspektera och identifiera
eventuella skador pa flygplan. Idag utfors inspektionerna
manuellt med en handhallen sensor genom sa kallad icke-
forstorande testning, man letar helt enkelt efter defekter
genom att géra punktmétningar pa flygplanskroppen.
Dessa inspektioner dr bade tidskrdvande och kostsamma.

— Vér vision dr att manga robotar ska arbeta
tillsammans med inspektion och reparation av flygplan.
Tank om vi kunde skicka upp flera robotar och 14t
dem arbeta tillsammans, da kan bade tid och pengar
sparas, samtidigt som det kan forbattra sdkerheten inom
flygindustrin, siger George Nikolakopoulos.

INSPEKTION AV VINDTURBINER

Forskarna vid Luled tekniska universitet har genomfort
flera framgangsrika faltforsok med autonoma dronare.

Ett exempel inom projektet Aeroworks &r inspektion

av vindkraftverk. Med allt stérre vindturbiner kan de
producera mer kilowatt. Men storre vindkraftverk innebar
ocksé okade svérigheter med att inspektera dem.

“Vi ska bli forst i varlden med
att flyga autonoma dronarei
underjordsgruvor”

George Nikolakopoulos
Professor i robotik,
Luled tekniska universitet

Projektgruppen vid Luled tekniska universitet: Mikael Ramstréh, Atlas Copco, Geor"ge Nikolakopoulos, Jenny Greberg, Jan Johansson och Tristan
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Vanligtvis anvédnds kran och ménniskor for att
inspektera savil rotorblad som den Gvergripande
strukturen. Underhall och inspektion &r saledes kostsamt,
tidskravande och riskfyllt for dem som ska utfora
inspektionen. Losningen pa det hir kan vara att istillet
lata autonoma drdnare gora jobbet.

— Att anvédnda dronare dr snabbare, billigare och
sdkrare. En autonom dronare kan uppfatta den omgivande
miljon med stor detaljrikedom och fa mycket mer
palitliga resultat av analyser och skanningar, sdger George
Nikolakopoulos.

— Om tva eller tre ar kommer det att vara mdjligt att
anvénda den hér tekniken for luftburen inspektion av
vindkraftverk, sdger George Nikolakopoulos, professor i
robotik och automation.

FLYGA DRONARE | MORKA GRUVOR

I SIMS-projektet dr den storsta utmaningen for
universitetets robotforskare att lyckas flyga en autonom
dronare sékert och palitligt i en verklig gruva. Dronaren
ska med hjalp av sensorer forsta var den befinner sig,
nagot som blir extra svart i en mork gruva.

En autonom drdnare pa spaning i en gruva ska med
hjélp av sensorer sjdlvstindigt ta sig fram i en okénd
miljo. Den flyger utan kontroll av ménniskor och ska
utforska gruvan med hjélp av filmkameror for att skapa
3D-bilder och filmer for manniskorna ovan jord. Ingen i
vérlden har klarat detta uppdrag férut, men robotforskarna
pa Lulea tekniska universitet har tagit sig an utmaningen.

— Vi var forst i virlden med att besikta vindkraftverk
med autonoma dronare. Vi ska bli forst i varlden med att
flyga autonoma dronare i underjordsgruvor, siger George
Nikolakopoulos, professor i robotik vid Lulea tekniska
universitet.
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Projektledare i fokus: Johanna Bjorklund
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Johanna Bjérklund, forskare vid Umea universitet och entreprenér, ar projektledare for tva projekt inom Process IT Innovations. Pa bilden

tillsammans med Sandra Finér, Chef Teknik och Underhall pa Volvo i Umea.

For Johanna Bjorklund, forskare, entreprenor och projektledare fér tva projekt inom Process
IT Innovations, ar Norrland en stark utgangspunkt for utveckling och innovation.

Johanna Bjorklund har sin forskarbas vid Institutionen for
datavetenskap vid Umea universitet, och som entreprenor
ar hon grundare av bolagen Codemill, Smart Video och
Accurate Player. Hon dr dessutom styrelseledamot i
Uminova Innovation, Umed universitets inkubator.
Hennes olika roller ger en sarskild forstaelse for att

leda projekt dér aktorer fran akademin, naringslivet

och offentlig
forvaltning méts. Just
detta dr ocksa det

“Satsa an

mer pé karaktéristiska for de
tillvaxtmotorn Dot dmer |
universitetet o

och se till sa att ol sarade

studenterna i borjan av 2019 var

" det med ett tech-
stannar kvar”  infuerat program
med nationella och
internationella inslag dér Johanna Bjorklund var en av
talarna.

— Techscenen ar galet bra i Visterbotten, det finns ett
enormt intresse for att starta upp foretag, menade Johanna
Bjorklund och lyfte bland annat fram arrangemanget
Umed Tech Arena som lockade 500 personer i december
2018.

— Manga fler investerare borde komma upp till
Visterbotten, inte for var skull utan for deras egen skull,
fortsatte Johanna Bjorklund i sitt tal pd Grand Hotel infor
de 300 gésterna.

Ett satt att lagga en grund for utvecklingen av
teknikscenen i norra Sverige ar att sammanfora forskare,
foretag och offentlig aktorer. Just detta bidrar Johanna
Bjorklund med i tva av de projekt som 16pt under 2018
hos Process IT Innovations.

Projektet Optical methods for automatic

quality assessment dr ett samarbete mellan
skogsmaskintillverkaren Komatsu Forest, IT-foretaget
Codemill, IBM samt Luleé tekniska universitet och Umeéd
universitet.

Projektet syftar till att ta fram en prototyp som
automatiskt gor en kvalitetsbedomning av nyproducerade
komponenter, specifikt inom fordonsindustrin.
Prototypen anvénder optiska matmetoder for att méta upp
komponenten och jamf{or det med komponentens CAD-
modell for att detektera geometriska avvikelser.

Projektet MKVS — monteringsstod med hjélp av
augmented reality, det andra projektet som Johanna
Bjorklund leder, syftar till att skapa ett sjdlvoptimerande
system som guidar anvdndaren genom monteringsstegen,
verifierar att varje steg utforts korrekt, och varnar utifall
det finns avvikelser fran den specificerade designen. |
detta projekt ar Komatsu Forest, Codemill och Umea
universitet partners.

Nér Codemill, ett av de foretag som Johanna Bjorklund
varit med och grundat, vann Umeéd kommuns foretagspris
vid Umedgalan 2018, betonade Johanna ocksé vikten av
att de studenter som tar examen vid Umea universitet
maste erbjudas en mojlighet att stanna kvar i norr.

— Satsa &n mer pa tillvixtmotorn universitetet och se
till sé att studenterna stannar kvar. De dr vara framtida
anstéllda och chefer, sade hon nér priset delades ut.

Sjalv har Johanna Bjorklund vunnit flera priser under
2018. Hon har fétt ta emot Arets Pay It Forward for sin
inspiration till nya unga startup-entreprendrer. Dessutom
var hon en av sex deltagare i kategorin Arets kvinnliga
stjarnskott i tdvlingen EY Entrepreneur Of The Year, en
plats hon kvalificerat sig till genom att vinna regionfinalen
i norra Sverige.

Av Di Digital rankades hon ocksa som en av Sveriges
hetaste serieentreprendrer under 40 ar och har dven
nominerats till Arets kvinnliga grundare de senaste tva
aren.
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Miljardfinansiering av Arrowhead Tools

Med en budget pa narmare en miljard kronor och 88 samverkande parter vantar stora
framgangar for Lulea tekniska universitet som leder det mycket stora europeiska projektet
Arrowhead Tools, en fortsattning pa projektet Arrowhead.

Arrowhed Tools syftar till att forbéttra och forbilliga
design och implementation av digitaliseringen i Europas
industri. Det har tillimpningar inom produktionsindustri,
smarta stider, smarta bilar, smarta elkraftnit, transporter
m.m. Samverkan med industri i form av savél framtida
produktdgare som anvindare dr en nyckelfaktor till
framgéng i projektet som omfattar ingdende samarbete
med mjukvaru- och automationsindustri.

Projektet som leds av Luleé tekniska universitet har
88 parter med en total budget om 104 miljoner euro.
Professor Jerker Delsing vid Luleé tekniska universitet &r
ansvarig ledare for hela satsningen.

Arrowhead Tools dr en utveckling och ett komplement
till det stora projektet Productive4.0. I det ingar utbildning

I en intervju for Productive4.0 sdger Jerker Delsing:

— Med Arrowhead Tools borjar vi forsta vilka
komponenter som ska ldggas ihop. Det gér fran att vara
ett fatal anvandarfall till att bli intressant for tusentals
kommersiella installationer. Och analysen é&r att vi
behover fler verktyg for ingenjorerna och ytterligare
medel for att utbilda ingenjorer som borde vara en del av
implementering och drift.

Det svenska konsortiet bestar av Volvo AB (trucks),
Boliden, Lindbéacks bygg, Pobcomp, Lundqvist Tra,
Bnearlt, EQUA och Luleé tekniska universitet (LTU).
LTU kommer att koordinera hela projektet och dven
anstélla 6-8 doktorander inom Arrowhead Tools projektet.

av ingenjorer och verktyg for att kunna utveckla nya

16sningar.

“Med Arrowhead Tool boérjar vi
forsta vilka komponenter som ska
laggas ihop”

Jerkar Delsing
Professor,
Lulea tekniska universitet

Roadmap som ger vagledning

ProcessIT.EU har under 2018
publicerat en ny roadmap.
Malet ar att europeisk
processindustri ska vara
konkurrenskraftig, lonsam
och hallbar.

ProcessIT.EU ér ett excellent center
med fokus pa automationslsningar
inom framst processindustrin.
ProcessIT.EU ér en satsning som
Process IT Innovations varit med
och grundat. Redan 2013 hyllades
ProcessIT.EU av EU:s gemensamma
teknikinitiativ ARTEMIS med den
sarskilda kvalitetsstdimpeln Centres of
Innovation Excellence, ColE.

Den nya versionen av
ProcessIT.EU-roadmap ger input
till den strategiska planeringen
av processindustriell IT- och
automation for process- och
tillverkningsindustrin. Den
omfattar tio FoU-omraden, nio
viktiga forandringspunkter och

10

dven relevanta och framvaxande
affarsmodeller av intresse.
Roadmappen ér relevant for alla med
strategiska, taktiska eller operativa
ansvarsomraden och behdver

inga i fornyelsen av europeisk
processindustri.

ACEFORM4.0

Process IT Innovations har deltagit

i EU-projektet AceForm4.0 som
avslutades under 2018. Aven for
detta projekt finns en roadmap

att 14sa med en vision kring
tekniska, organisatoriska samt
héllbarhetsutmaningar for utveckling
och produktion av formulerade
produkter.

Formulerade produkter &r en viktig
del i Sveriges och Europas produktion

med en hog foradlingsgrad, och
exempel pa dylika formulerade
produkter &r: papper och massa, stl,
mat, lakemedel, olja, drivmedel,
smorjmedel, tval, skonhetsprodukter

och kosmetika med mera som dr
sammansatta efter ett visst recept och
tillverkningsprocess.

EUROPEAN ROADMAP ﬂ
FOR INDUSTRIAL
PROCESS AUTOMATION




Tech Talks inspirerar

Under 2018 har ett flertal Tech Talks
arrangerats av Process IT Innovations

med foreldsningar i Skelleftea, Umea och
Ornskoldsvik.

Att intresset for machine learning ar stort mérktes da

ett 50-tal deltagare samlades i en av Luled tekniska
universitets lokaler pa campus i Skellefted. Under
workshopen berittade representanter fran de tre foretagen
BI Nordic, Codemill och Teorem om vérdet av machine
learning inom sina respektive branscher.

Anders Hedlund, BI Nordic, redogjorde for begreppet
machine learning och berdttade om vikten av att skilja pa
specifik Al och generell Al. Aven Emil Lundh, Codemill,
och Emil Romanus, Teorem, var inbjudna for att beratta
om deras verksamheter och hur de arbetar inom omradet.

— Vi mérker att efterfradgan pa kunskap kring machine
learning &r nagot som Okar och valde darfor att ha det som
tema under detta Tech Talk, sdger Tobias Tovedal.

5G, INTERNET OF THINGS OCH LORA-NATVERK
Ett Tech Talk om 5@, Internet of Things och LoRa-
nétverk har héllits i Umed. Seminariet borjade med

att Peter Burman,programansvarig for Bolidens
gruvautomationsprogram, Boliden, foreldste om 5G och
redogjorde for olika mojligheter som tekniken ger med
bland annat fjarrstyrning av maskiner.

Peter Burman berittade 4ven om datainsamling
i gruvan och menade att de mest intressanta
anvindningsomradena ofta kommer fran datainsamling
som kommit ”pa kopet”. Det vill séga att man tar data
som samlats in av andra orsaker och gor nagot helt
nytt, exempelvis anvéndes data fran laserscannrar nér
autonoma fordon testas for att fa en detaljerad karta
over en gruva. Avslutningsvis understrok Peter Burman
vikten av eftertanke och forsiktighet nédr det kommer till
anvéndandet av ny teknik, dir anvidndaren bor se till att
nyttja tekniken pa det sitt som gynnar dem bést.

Peter Bjork, Elsys, gav sedan en foreldsning om
LoRa-nétverk. Han berittade om fordelar med LoRa-
teknologin, dir han ndmnde den relativt 6ppna standarden
som underléttar for tillimpningen. Peter beréttade dven
om 5G och svarigheter att géra nadgot konkret som
teknikutvecklare och leverantor i detta tidiga skede av
tekniken. Mycket ér fortfarande oklart kring 5G nir det

i\

Deltagare lyssnar till Thomas Degn, Designhégskolan, som berattar om vikten av samarbete.
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kommer till praktiska faktorer samt affarsmodeller som
inte dr utvecklade én.

Eftermiddagen avslutades med att Kary Framling,
professor vid Umed universitet och pionjér inom Internet
of Things berdttade om omradet och hur han sjilv arbetat
mycket med smarta stéder.

SKOG-, MASSA OCH PAPPERSINDUSTRIN

I Ornskéldsvik har ett Tech Talk hallits om skogs- massa-
och pappersindustrin. Dagen startade med att Torgny
Mossing, AF, berittade om ett projekt kring tanniner i
biologiska reningsanldggningar. Direfter presenterade
Borje Viklund, Sogeti, deras verksamhet samt spaningar
inom industribranschen.

Positiv attityd till samarbete och dialog foretagen
emellan var nagot samtliga foreldsare nimnde. Maria
Olofsson, Uminova Innovation, presenterade bland annat
Ignite Sweden, som arbetar med att knyta samman stora
foretag med startups. Aven Tomas Sandin, MOPSsys, och
Thomas Storsjo, PulpEye, foreldste under dagen.

Ytterligare en Tech Talk har hallits i Umea dar
representanter fran utbildningar vid Umead universitet och
Designhdgskolan samt RISE Interactive Institute beréttade
om mojligheter for foretag att samarbeta.
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Startup- foretag far stod av Adopticum

Lisa Lindvall, grundare av The Fit, jublar tillsammans med sitt team
over segern i Venture Cup.

Entreprendren Lisa Lindvall med foretaget
The Fit fran Kalix vann kategorin Top

Tech i Sverigefinalen av Sveriges storsta
entreprendrstavling Venture Cup 2018.

Nir Lisa Lindvall och The Fit borjade utveckla tekniken
for mobil kroppskannerteknik fick hon delvis hjélp av
Stiftelsen Adopticum fran Skelleftea. Tekniken for digitala
storleksrekommendationer dr en idé med enorm potential
eftersom sa mycket shopping idag sker online.

Det dr andra aret i rad som Stiftelsen Adopticum
ligger bakom vinnaren i Venture Cup Nord. 2017 vann
Jonas Sjoberg och det Umeabaserade bolaget Photon
Sports 1 Venture Cups regionfinal. Photon Sports
idé foddes i Adopticums ekosystem och mojliggdr
métningar av komplexa snabbhetstester for att optimera
snabbhetstrédning inom olika idrotter.

En av grundarna till Adopticum &r Vinnvéxtinitiativet
Process IT Innovations som 2006 genomforde en
undersokning i norra Sverige for att béttre forsta
industrins langsiktiga behov for att kunna fortsétta vixa
och vara l6nsam.

Behovet for kunskap kring robust, optisk méitteknik blev
snabbt uppenbart och tillsammans med Skellefteaforetaget
Optronic bildades Adopticum som ett centrum for
industriell optik.

— Fotonik, som &r ett samlingsbegrepp som innefattar
optisk métteknik, lyfts upp av EU som en "Key
Enabling Technology” for att kunna fortsétta utveckla
konkurrenskraften bland europeiska bolag. Det &r just
detta Stiftelsen Adopticum bidrar till hér i norra Sverige,
sdger Kenth Johansson, vd for Adopticum.

Adopticum ar en tdmligen unik organisation, dven vid
internationella jidmforelser, da de dr helt dedikerade till att
hjélpa sma- och medelstora foretag med bade kompetens
och finansiering i tidiga skeden. De senaste aren har ett
dussin entreprendrer i olika branscher samarbetat med
Adopticum i Strukturfondsprojektet OMIN (Optisk
Maitteknik for ett Innovativt Naringsliv) med ambitionen
utveckla nya produkter inom optisk matteknik.

— Det finns sa oerhort manga skickliga innovatdrer och
entreprendrer i norra Sverige, men att de ska ha koll pa
den senaste optiska tekniken dr for mycket begért — dér
kommer vi in. Vi har den kunskapen, vi ser alltid till att
erbjuda den senaste tekniken och tillsammans skapar
vi vildigt spetsiga 16sningar som fran dag ett har hela
vérlden som marknad, sdger Maria Strand, projektledare
pa Adopticum.

Optisk matteknik méter automatiserat, snabbare
och mer exakt &n tidigare, i realtid. Tekniken har tagit
sjumilakliv de senaste aren och sant som var omojligt nyss
ar mojligt idag. Optiska sensorer ar till exempel det som
mojliggor forarlosa fordon.

Omradet ar sedan flera ar prioriterat av EU — helt enkelt
tack vare sin enorma potential. Att tva nystartade bolag
tva ar i rad vunnit Venture Cup Nord med grund i optisk
mitteknik &r ett tydligt tecken pa teknikomradets stora
mojligheter.

Bra uppslutning pa Process IT-dagen

Over 90 deltagare fran IT-féretag, universitet, processindustrier, maskinleverantorer och
myndigheter samlades i Pitea for ett fullspackat schema under 2018 ars Process IT-dag.

Process IT-dagen 2018 holl till pa
Pitea havsbad och i vanlig ordning
bjods deltagarna pa ett fullmatat
program, dar dagen startade med
nyckeltalarna Mikael Rudin, ABB,
Bjorn Scubic, Ericsson, Victor Grane,
IBM, och Peter Wallin, PiiA. Dérefter
avnjots en gemensam lunch och
efter det fortsatte dagen med de tre
foreldsningssparen: Gruva/Mineral/
Metall, Skog/Papper/Massa och
Energi/Sambhille.

Eftermiddagen bjod pa flera talare,
déar bland andra Anders Hedlund,
BI Nordic, gav en introduktion till
machine learning och artificiell
intelligens under forelasningsspéret
Gruva/Mineral/Metall. Helena
Lidelow, Lindbacks Bygg, var en av

Process IT-dagen.

12

talarna under sparet Energi/Samhille
och berittade om deras arbete

kring digitaliserande leveranser

av information till fabriken, dir
malbilden for Lindbacks Bygg varit
att operatorer ska hitta det de behdver
inom tio sekunder.

Charlotte Sperling, Stora Enso,
talade under Skog/Papper/Massa-
sparet om hur digitaliseringen driver
pa utvecklingen av Stora Ensos
produkter, tjdnster och processer
samt om deras satsningar for att
oka innovationstakten i foretaget.
Charlotte Sperling uttryckte dven
vikten av att delta under dagar som

— Jag tycker det dr otroligt
spannande att fa komma hit till

Process IT-dagen for att prata om hur
vi jobbar med att hitta mojligheter
att anvanda nya teknologier inom
vart foretag. Det ar lika viktigt

for var bransch att forsoka fa in
digitaliseringen i alla stora processer,
som for andra branscher.

— For oss ar det viktigt att vara
med och nyttja de nya mdjligheterna,
och att ge utrymme for enheter och
kollegor att testa. Att samlas och
prata om dessa saker &r jéttebra, att
fa hora vad och hur andra gor &r sa
intressant, och det kidnns som en fin
mojlighet att gora det under den hér
dagen, beréttar Charlotte Sperling.

Process I'T- dagen avslutades
i samlad grupp med en kort
sammanfattning av dagen.
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Kraftfull samverkan

Samarbetet med naringsliv, universiteten och samhallets organisationer ar en grundpelare for
Process IT Innovations. Utifran den rika mangd av ravaror och tillgangar som finns i regionen
byggs ett gemensamt innovationssystem. Har nedan aterfinns de storsta finansiarerna till
Process IT.

N
ADD ‘BOLIDEN KOMATSU =

ABB ar en ledande leverantor Boliden ar ett av varldens ledande Komatsu Forest ar en av varldens
av produkter och system gruv- och smaltverksforetag storsta skogsmaskintillverkare
for kraftoverforing samt och den tredje storsta med huvudkontor och

processoch industriautomation. leverantoren av teknikcentrum
kopparmetall och zinkmetalli i Umea.
Europa.

~ &/ skeleftes

.4 L’MB @ SCA 1%, Kraft
LKAB ar en varldsledande SCA &r ett internationellt Skelleftea Kraft

hogteknologisk mineralkoncern pappersforetag som tillverkar ar en av de storre producenterna
och producent av féradlade absorberande hygienprodukter, av elkraft i Sverige.
jarnmalmsprodukter for forpackningslésningar och
staltillverkning. tryckpapper.

o ' O REGION %
TEKNISKA UMEA UNIVERSITET NLL.-‘ NORRBOTTEN Lénsstyrelsen

UNIVERSITET Viisterbottens ldn

Skelleftea =~ UMEA
kommun IKOMMUN

LULEA KOMMUN Pitea Kommun

Nedan ett antal av de féretag och organisationer som deltog i Process IT Innovations natverk under 2018.

Kiruna - LKAB - Midroc Automation - Mine Tec - Agio - Projekt & Konsulting - Géllivare/Malmberget - Boliden - GeoVision - LKAB - Overtornea - Overtorned
kommun - Utbildning Nord - Gransalvsgymnasiet - Kalix - Billerud Korsnas Karlsborg - Electropolis - Electrotech - Modul - Mekinor - Norrbotten Energi
och Industriteknik - Conex « Mirror - EduKey - Kalix Kommun - NMI - Arvidsjaur - Arvidsjaur kommun - Arjeplog - Arjeplog kommun - Luled - Agio - Alent
Drying - BnearIT - DaMill -D-Flow Technology - Eistec - EPN Partners - Ericsson Research - InternetBay - IUC Norrbotten - Lulea Energi - Luled kommun
« Lulea tekniska universitet - Lansstyrelsen - MBV Systems - Midroc Automation - Mobilaris - NEAVA - Optac - Optimation - Rubico - Raddningstjansten
+ SSAB Lulea - Sogeti - SwedeaMEFQS - Tieto - Tillvaxtverket - Ductus PreEye - ThingWave - Nordic Rock Tech Centre - Gestamp - Boden - Boden Energi
- Pited - Corrvision Technology - Interactive Institute - Optimation - Pited Energi - Pited kommun « SCA Munksund - Smurfit Kappa Kraftliner - SunPine -
WPS - Boliden - Boliden - Skelleftea - Adopticum - Airgrinder - Argentum - BioSteam - Boliden Ronnskarsverken - Data Ductus - Datapolarna - Explicit -
Fotonic - GreenExergy - IUC Bothnia - Lulea tekniska universitet - Optronic - Paske - Skellefted kommun - Skelleftea Kraft - SP Tratek - Xore - Brokk - Nymek
+ Robertsfors - Norrlandsvagnar -Tech-sam Electronics : Dorotea - Polarvagnen S5-Kaross - Svenska Talt - Dorotea Mekaniska - Datakompisen - Karma
Produktion - Art and design by Sara - Dorotea kommun - Asele - AMV foéretagen - Asele produkter & Robotsvets - Gallac - Timra - TIAB - Asele kommun -
North Grade - Vilhelmina - Stalon svets - Vilhelmina ingenjorsbyra - Suncore - Inpipe - Mattea - Inlandets teknikpark - Malgomaj gymnasium - Vilhelmina
kommun - Storuman - Rasunda mekaniska - Compia - Storuman kommun - Sorsele - Sorselestugan - Baseco Golv - Sorsele kommun - Mald - Hultdin
system - Mala Geoscience - Mala kommun - Norsj6 - SSC tratrappor - Swedlist - Norsjo Tra - Extena - Lycksele - Sokigo - Zert - Biztrue - Lightforcebutiken -
Vindeln - Indexator - Cranab - VIMEK - Slagkraft - Umea - ABB - Acino - Accurate Player - Adlede - AIT - Algoryx Simulation - Brainstimulation - CGI - Cinnober
+ CodeMill - Dizparc - Dohi - Eagerbee - Elsys - Ericsson - Essicon - FaltCom - GE Healthcare - Hallnds Handelstradgard - KnowlIT/Candeo - Komatsu Forest
- Ladokenheten - LinCargo - Logex - Logistikgruppen - Lansstyrelsen - Norrmejerier - Oryx Simulations - QIS - Regionférbundet Vasterbotten - Regsys -
RISE Interactive - SCA Obbola - SeaFlex - Skogforsk - SpaceTime Communication - Svenska Forsakringsfabriken - Sveriges Lantbruksuniversitet - T3 - Telia -
Tensaii - TRIMMA - UmeFast - Umea Energi - Umea kommun - Umea universitet - Vakin - Volvo IT - Volvo Lastvagnar - ALO - IT Instrumentteknik - Nordmaling
+ Lamiroc - Olofsfors AB - Ornskéldsvik - BAE Systems - Domsjo Fabriker - Eurocon « MetsaBoard Husum « MOPSsys - MoRe Research - Processum - ProTAK
« PulpEye - Umea universitet - Vaja - Mondi Dynas - Sandviken - FindIT - Sundsvall - Broninnovation - Kemira - Mittuniversitetet - SCA Ostrand - SSG -
Syntesia - Hudiksvall - Féretagsutbildarna - Vasteras - ABB Corporate Research - Robotdalen/MDH - SICS Véasteras - SP Fire research - Stockholm - KTH
« SICK - Springworks - TEBAB/SACE - Vattenfall - VINNOVA - Eskilstuna - Volvo Construction Equipment - Norrképing - SMHI - Karlstad - Billerud Korsnas
Gruvon - Foretagsutbildarna - Goteborg - Chalmers tekniska hogskola - Chalmers Professional Education - Kungsbacka - Cold Cut Systems - Orebro - Atlas
Copco - Orebro Universitet - Vaxjé - Foreningen Tunga Fordon - Ljungby - Electrolux - Olofstrém - Volvo Cars - Finland - Digipolis, Kemi Technology Park -
Efora « Lapin AMK - Mionex - Outokumpu Stainless - Outokumpu Chrome - Rambooms - Stora-Enso Oyj Fine Papers - Talvivaara - Uleaborg universitet - VTT
+ Osterbotten, Finland - Baltic Yahts - Walki - Novia - Ketek - Mirka - Prevex - Riitan Herkku - Narvik, Norge - Forskningsparken i Narvik - Narvik Composite -
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Projekt under 2018

Process IT Innovations deltar i ett flertal projekt som finansieras av EU:s ramprogram Horizon
2020, dess delprogram SPIRE, Tillvaxtverket samt av svenska innovationsmyndigheten VINNOVA.
Pa foljande sidor presenteras nagra av dessa projekt.

o

o

Robotamar i en bilanlaggning.

Productive 4.0

Productive 4.0 ar fortsattningen pa
projektet Arrowhead. Malbilden ar
att kunna bygga och demonstrera
digitalisering i produktionsindustrin.
Tekniskt kommer Arrowhead
Framework att utgdra en grundval
med malet att uppna TRL8 for
karnkomponenterna i Arrowhead
Framework. Detta skall mojliggora
en tat integration dver “product life
cycle” och langs “production supply
chain"”.

iRIS

IRIS, Intelligent Risk Identification
System for safer mines, har som
mal att vidareutveckla verktyg

och metoder for att identifiera
fordonsrelaterade brandrisker i
gruvmiljo. Verktyget iRIS kommer
att vara en vardefull resurs for
framtida forskning och utbildning.
Lulea tekniska universitet har
fokuserat pa brandrisker som
sarskiljer fjarrstyrda och autonoma
gruvfordon fran fordon med forare
ombord.

Ay

PIMM - Digitalised Mining
Arena

PIMM Digitalised Mining Arena
utvecklar nya tjanster for
automatisering och fjarrstyrning for
effektivare och sakrare gruvdrift.
Det innebar att maskiner i gruvan
ar hopkopplade via mobilnatet
samt att nya maskiner, system
eller foretag enkelt kan anslutas.
Losningarna ska aven kunna
ateranvandas i andra branscher
som digitaliseras.

Fakta om projektet

Partners

RISE Safety, RISE SICS och RISE

SMP, DMT, LKAB, LTU, Boliden, Agio,
Zinkgruvan Mining, Bjorkdalsgruvan,
Aptum och Siveb

Projektledare

Mia Kumm, RISE Safety
Budget

695 000 euro

Loptid

2016 - 2018
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Fakta om projektet

Partners

Volvo, Ericsson, Midroc, SEB, Combitech,
Combient, BnearlT. LTU samt 105 partner
fran 18 lander

Projektledare

Knut Hufeld, Infineon, Combient och LTU
ar WP1 ledare

Budget

110 miljoner euro med 7,4 till svenska
partners

Loptid
2017 - 2020

Fakta om projektet

Partners

ABB, Boliden, Epiroc, Ericsson, InfoVista,
RISE, Telia, Volvo CE, Wolfit

Projektledare
Eilert Johansson
Budget

18 200 000 kr
Loptid

2017 - 2019

Industry 4: transforming innovation ecosystem through
better capacity of public enablers

Projektet tacklar tre
nyckelproblem relaterade till
EU:s digitaliseringsambitioner;
slapande digitalisering av SME:er
i traditionell industrisektor,
underutvecklade ekosystem for
att digital innovationshubbar
ska fungera effektivt, och
att Ostersjoregionen ar
underrepresenterad pa den globala
digital innovationshubbsarenan.
Malet med projektet ar att 6ka
de digitala innovationshubbarnas
kapacitet genom att forstarka
ekosystemet av innovation i
Ostersjoregionen. Projektet
kommer forse de digitala
innovationshubbarna med
kunskap, synlighet och effektiva
verktyg for att interagera med
deras malgrupp. Sammantaget ar
projektet uppbyggt for att utveckla
och testa en samarbetsmodell
for digitala innovationshubbar i
Ostersjoregionen.

>
> SUNRISE VALLEY

SCIENCE AND TECHNOLOGY PARK

Fakta om projektet

Partners

Sunrise Valley Science and Technology
Park Agency for Science, Innovation
and technology Latvian Information
Technologies Cluster, Nozaru politikas
departments, University of Tartu, Tartu
City Government, Seinajoki University
of Applied Sciences, University of
Oulu, RISE Acreo, Umea universitet,
DIGITALNORWAY

Projektledare

Evelina Kutkaityté, Sunrise Valley
Science and Technology Park, och Tobias
Tovedal

Budget

2501050 euro, varav 288 700 euro till
Process IT Innovations.

Loptid
2019 - 2021



iMine

iMine ar ett natverk av test- och
demoplatser i Europa for projekt
som vill testa sina program eller
andra projektresultat i verkliga
gruvmiljoer eller labbmiljoer. Under
de ar iMine-projektet pagar kommer
testnatverket, demoplatsnatverket
och infrastruktur att upprattas.

Fakta om projektet

Partners

RISE, SICS Swedish ICT Vasteras AB,
Boliden, Atlas Copco, LTU, DMT, LKAB,
Sandvik, Sandvik SRP, KGHM Polska
Miedz Spélka Akcyjna, Mobilaris, Agnico
Eagle Finland, Lapland UAS
Projektledare

Anders OE Johansson, SICS Swedish ICT
Vasteras

Budget

450 000 euro

Loptid
2016 - 2018

Katrin Jonsson, Umea universitet,
ar projektledare for Molnbaserad
plattformsstrategi - steg 2.

Molnbaserad
plattformsstrategi - steg 2

Inspirerat av molnbaserade
losningar och plattformskoncept
som AppStore och Predix har
projektet testat hur en plattform
kan anpassas for effektivt
anvandande av molnteknologi. Vi
har tittat pa hur molnlésningar

i tatt samarbete med lokala
l6sningar kan forandra IT-kartan
for processindustrin och samtidigt
l6sa leverantorer och kunders
utmaningar och behov.

PROCESS IT INNOVATIONS ARSREDOVISNING 2018

Autonom guidning i
dynamisk miljo

| en standigt foranderlig och ofta
trangbodd industrimiljé behovs
okad kontroll och dynamik i
logistikhantering. Detta for att
ratt sak ska vara pa ratt plats

vid ratt tidpunkt samtidigt

som fabrikspersonalen kan
fokusera sig pa produktionen.

Ett AGV-system som klarar av
att hantera dynamisk forandring
av arbetsytor/buffringsytor,

och skall kunna transportera
gods genom anlaggningen dven
vid planeringsférandringar

och personnarvaro kan vara
losningen pa detta. Projektets
mal ar att utvardera en dynamisk
navigeringsmetod pa en autonom
barare for lastpallar och styckegods
baserat pa ett patent som

tagits fram av forskare pa Umea
universitet.

Complinnova

Malet med projektet ar att utveckla
en innovativ inspektionsmetod av
komposit- och metallkarosser pa
flygplan. Projektet syftar till att
utforma och utveckla elektronik,
programvara och mekaniska
enheter hos en robot som ska
bara en integrerad matenhet.
Roboten ska vara en autonom sa
kallad vortexrobot, det vill saga
den ska forflytta sig med hjalp av
luft och kunna klattra vertikalt och
folja flygplanets struktur. Lulea
tekniska universitet ar en av fem
partners i projektet Complnnova,
ett Horizon 2020-projekt inom den
prestigefyllda utlysningen Future
and Emerging Technologies (FET).

Mats Johaﬁsson, mea universitet, ar
projektledare for Autonom guidning i
dynamisk miljo.

Fakta om projektet

Partners

ABB Corporate Research, Optimation,
BnearIT, PROTAK Systems, Sogeti, Itium,
Umea universitet, oPROvat, SCA Obbola

Projektledare

Katrin Jonsson, Umea universitet
Budget

Anslag fran VINNOVA: 3 240 000 kr
Loptid

2016 - 2018

Fakta om projektet

Partners

Lulea tekniska universitet, Cranfield
University, University of Patras,
University of loannina, Exis Innovation
LTD

Projektledare
George Nikolakopoulos
Budget

5,6 miljoner euro varav 1 miljon euro
avsatt till Lulea tekniska universitet

Loptid
2015 - 2019

Fakta om projektet

Partners

Als Cylinder AB, AIT AB, Compia Group,
Umea universitet

Projektledare
Mats Johansson
Budget

Inte klart
Loptid

2019 - 2019

ProcessIT.EU

ProcessIT.EU ar en
paverkansplattform for IT- och
automationsfragor inom Europas
processindustri. | natverket ingar
teknik- och tjansteleverantorer,
processindustrier, forskare och
offentliga aktorer. Natverket

har en strategisk roadmap for

IT- och automation och deltar i
europeiska organisationer som har
baring pa processindustrin, t ex
ARTEMIS, ECSEL, SPIRE. Natverket
maklar aven ihop forsknings- och
innovationsansokningar med parter
fran hela Europa. Exempel pa olika
projekt som tidigare maklats ihop
ar Arrowhead, MANTIS, Productive
4.0 och nya Arrowhead Tools som
kommer starta i maj 2019.

Fakta om projektet

Partners

Ett natverk bestaende av

SME:er, processindustrier,
tillverkningsindustrier, universitet,
forskningsinstitut mm fran EU.
Koordinerande parter ar Lulea tekniska
universitet som stottas av Prevas samt
LAPIN AMK och VTT i Finland

Projektledare

John Lindstrom
Budget

N/A

Loptid

Pagaende sedan 2010
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S A
Deltagare samtalar kring kompetensforsorjning i industrin, under den tredje workshopen i
serien Verkstadsindustrins utmaningar i norra Sverige.

Kunskapsspridning om Industri 4.0 i den industriella

vardekedjan

Med stod av Teknikforetagen och
Komatsu Forest kommer vi sprida
kunskap om tekniker, metoder,

och koncept som ar centrala for
Industri 4.0 och digitaliseringen

av industriella vardekedijor.
Specifikt kommer fokus laggas pa
artificiell intelligens, cyber-physical
systems och nya affarsmodeller
som mojliggors i en digitaliserad
industri. Syftet ar att 6ka
mojligheterna for svensk industri
att utvecklas, hoja kvaliteten i sin
digitalisering, samt ta till sig och
mota Industri 4.0. Under workshops
visas foretagen konkreta problem
fran deras industri och hur de

l6sts med hjalp av digitalisering.
Detta kompletteras med
information om den akademiska

Ultraljudsmatning

Projektet Ultraljudsmetod for
matning av mekaniska forandringar
i bergbultar syftar till att utveckla
och i laboratoriemiljé utvardera
en ultraljudsmetod for matning
av mekaniska forandringar i
bergbultar. Forsok kommer att
genomforas pa bergbult under
mekanisk last, for att studera hur
modeller av vagutbredningen i
bulten férandras som resultat av
denna last.

utveckling som sker inom

omradet, samt den 6vergripande
digitaliseringstrenden. Tillsammans
kan vi med var kunskap och
erfarenhet fora en dialog om hur
foretagen kan ta till sig dessa
losningar och denna utveckling for
att losa sina egna problem.

DARO - Digitalisering av
ravarulager med optisk
matteknik

Projektet syftar till att losa ett
stort behov inom processindustrin
genom att utveckla en
automatiserad, digital losning for
att mata in stora ravaruvolymer
av bulkvaror. Malet ar att ett
demonstratorsystem ska tas fram
dar optisk matteknik ingar och detta
ska valideras och demonstreras

i en relevant industrimiljo. En
standigt uppdaterad och korrekt
information om lagervolymen
mojliggor mycket effektivare
process- och produktionsstyrning,
minskad miljépaverkan tack vare
en effektivare logistik samt battre
ekonomisk uppféljning.

Fakta om projektet

Partners

Lulea tekniska universitet, Swerea
KIMAB AB, AF Infrastructure AB, Atlas
Copco Industrial Technique, LKAB, Pre
Cast Technology AB och BESAB

Projektledare

Johan Carlson, Lulea tekniska universitet
Budget

150 000 kronor

Loptid

2017 - 2018
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Fakta om projektet

Partners

Komatsu Forest, Teknikforetagen
Projektledare

Tobias Tovedal

Budget

584 000 kr

Loptid

2018 - 2019

Hantering av cyberattacker
hos SME:er

Studien syftar till att bedoma
genomforbarhet och forbereda
infor en stérre H2020- ansdkan
tillsammans med flertal parter
samt SME:er fran Sverige och
Europa. Malet ar att till slut
utveckla robust hantering av
cyberattacker at SME:er som
tillhandahaller Produkt-Tjanste
System (Product-Service Systems/
PSS). Tanken ar att bygga pa
komponenter som i viss omfattning
redan finns tillgangliga, men som
tillsammans kan skapa en ny
innovation pa marknaden.

Fakta om projektet

Partners

Adopticum, DataPolarna, Boliden
Ronnskar, Norra Timber Kage sag,
Smurfit Kappa, Metsa Board Husum, SCA
Obbola, Lulea tekniska universitet.

Produktagare
DataPolarna
Projektledare
Adopticum.
Budget

2 416 000 kr
Loptid

2016 - 2019

Automod-Pre

Automatiserad ModellGenerering
for Industriella Processer syftar
till utveckling av metoder och
verktyg for automatiserad
generering och uppdatering av
fullskaliga dynamiska modeller for
processindustriella anlaggningar.
En fardplan for vidare utveckling
av dedikerade verktyg for
processindustrianlaggningar

ska utarbetas. Denna studie
utgor grunden for ett stort FUI-
projekt som kommer att inriktas
pa automatiserad modellering
av industriella processer for
simulering, automation och
processtyrning.

Fakta om projektet

Partners

Lulea tekniska universitet, Process IT
Innovations och LTU Business AB

Projektledare

John Lindstrom, Process IT Innovations
Budget

500 000 kr

Loptid

2017 - 2018

Fakta om projektet

Partners

Lulea tekniska universitet, SSAB och
Optimation.

Projektledare
Wolfgang Birk
Budget

500 000 kr
Loptid

2017 - 2018



FAR-EDGE

FAR-EDGE ar ett Factory of the
Future projekt inom Horizon 2020.
Fokus ligger pa optimering av
massproduktion dar “lot size one”
ar en viktig egenskap. FAR-EDGE
bygger vidare pa resultat fran
Arrowhead-projektet. Planerna

ar att kunna utvidga Arrowhead
Framework med virtualisering och
systemsimulering vilket mojliggor
dynamisk omorganisation av
produktionsenheter for att hantera
“lot size one” samt dynamiskt kunna
minimera produktionsforluster
orsakade av maskinstillestand.

Fakta om projektet

Partners

Volvo, LTU och 11 partners fran 8 lander
Projektledare

Maruro Isaja, Engineering Ingegneria
Informatica

Budget

6 miljoner euro, varav 0,5 till LTU
Loptid

2016 - 2019

AceForm

Projektets mal ar att starka
Europas position inom tillverkning
av formulerade produkter, dvs
produkter som ar ssmmansatta

av olika ingredienser, t ex papper,
massa, lakemedel, mat, kosmetika,
kemikalier m.m., samt de behov som
producenter av detta har i form av
okad kunskap, samarbetspartners,
teknik och metoder. Ut6ver detta
skall en FIG, Formulated Interest
Group, bildas for att hantera
fragorna pa langre sikt.

PROCESS IT INNOVATIONS ARSREDOVISNING 2018

SPIN

SPIN, SamverkansPlattform for IT-
innovation i Norr, ar en samverkan
mellan regionala IT-bolag, Umea
universitets IT-institutioner och
kommuner i syfte att langsiktigt
starka den regionala formagan

att mota digitalisering. Detta ska
ske genom att kraftsamla och
skapa synergier mellan regionala
aktorer, skapa aktérsoverskridande
innovations- och tillvaxtnatverk
inom specifika teknikomraden

for att skapa internationell spets,
samt forstarka organisationers
digitaliseringsformaga genom
verktyg, workshops och
utbildningsinsatser.

Process-SME

Projektets mal ar att forbattra
konkurrenskraften hos SME:er
vars kunder finns inom process-,
gruv-, energi-, olje- och
gasindustrier genom att hitta
behov och mdjligheter, utveckla
nya affarsmodeller, bygga
europeiska partnerskap, soka
EU-finansiering for projektforslag
och utveckla SME:ers produkter,
tjanster och andra erbjudanden.
Vidare kommer projektet aven att
uppdatera ProcessIT.EU:s roadmap
for IT- och automationsbehov inom
processindustrin.

Fakta om projektet

Partners

Centre for Process Innovation
(Koordinator),Technical Research
Institute of Sweden (SP),Gesellschaft fiir
Chemische Technik und Biotechnologie
e.V,, Strategic Initiative Materials in
Flanders, Université de Lorraine,
LTU/Process IT och National Physical
Laboratory

Projektledare

Darren Ragheb

Budget

6 miljoner kr

Loptid

2016 - 2018

Fakta om projektet

Partners

Umea universitet, regionala it-foretag,
Region Vasterbotten och EU:s regionala
fond genom Tillvaxtverket Ovre
Norrland

Projektledare
Lennart Edblom
Budget

Ca 19 miljoner kr
Loptid

2016 - 2019

VR-milj5.

Fakta om projektet

Partners

Lapin AMK (koordinator), LTU och
Process IT, Norut, Forskningsparken
i Narvik, IUC Norrbotten AB,

Oulu Universitet, NIHAK, Nivalan
Teollisuuskylat

Projektledare
Seppo Saari
Budget

17 miljoner kr
Loptid

2016 - 2019

SIMS - Sustainable Intelligent Mining Systems

SIMS, Sustainable Intelligent
Mining Systems, ar ett projekt om
nya intelligenta gruvsystem dar
Lulea tekniska universitet leder
forskningsarbetet. Den totala
budgeten ar pa 168 miljoner kronor,
dar EU star for huvuddelen av
finansieringen via sitt ramprogram
for forskning och innovation,
Horizon 2020. Av totalbudgeten
gar nara 37 miljoner kronor till
Lulea tekniska universitet, for
forskning, utveckling och innovation
av intelligenta gruvsystem. Malet
med SIMS-projektet ar att utveckla
gruvindustrin i EU-omradet, med
fokus pa 6kad jobbtillvaxt och en
forbattrad gruvbrytning, bland
annat vad galler hallbarhet och
sakerhet.

Fakta om projektet

Partners

Atlas Copco, ABB, Agnico Eagle, Boliden,
Ericsson, KGHM Cuprum, K+S KALI, LKAB,
Mobilaris, Lulea tekniska universitet,
RWTH Aachen Universityt

Projektledare
Mikael Ramstrom
Budget

168 miljoner kr, varav 37 miljoner avsatt
till LTU

Loptid
2016 - 2019
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Johanna Bjérklund, Umea universitet, ar
projektledare for MKVS och Optical methods
for automatic quality assessment.

MKVS - monteringsstod
med hjalp avaugmented
reality

Projektet skapar ett
sjalvoptimerande system som
guidar anvandaren genom
monteringsstegen, verifierar att
varje steg utforts korrekt, och
varnar utifall det finns avvikelser
fran den specificerade designen. |
huvudsak bestar de vetenskapliga
bidragen i nya optiska och
lingvistiska tekniker for att samla in
och analysera information.

SafePos2

Malet med SafePos2,
Sakerhetspositionering for
gruvindustrin, ar positionering
av raddningspersonal vid

en insats i gruva. Projektet
innefattar utveckling och
utvardering av ny och befintlig
teknik, visualiseringssystem,
forflyttning, rokdykarévervakning
och informationsutbyte mellan
skade- och ledningsplats genom
att nyttja de nya mojligheterna
ny positionerings- och
konnektivitetsteknik ger. Lulea
tekniska universitet kommer

att fokusera pa scenarier med
fjarrstyrda och autonoma
gruvfordon i en raddningsinsats.

Fakta om projektet

Partners

Komatsu Forest, Codemill, Umed
universitet

Projektledare
Johanna Bjorklund
Budget

Inte klart

Loptid

2018 - 2019

Optical methods for
automatic quality
assessment

Framtagning av en prototyp

som automatiskt gor en
kvalitetsbeddmning av
nyproducerade komponenter,
specifikt inom fordonsindustrin.
Prototypen anvander optiska
matmetoder for att mata upp
komponenten och jamfor det med
komponentens CAD-modell for att
detektera geometriska avvikelser.

Fakta om projektet

Partners

SP, LTU, SICS, Swedish ICT Vasteras,
Boliden, LKAB, Mobilaris, Drager
SAFETY, Interspiro, Penny, Alecom,
Raddningstjansten i Skelleftea

Projektledare
ULf Andersson
Budget

3200 000 kr
Loptid

2016 - 2018

MiDIH

Projektet har som vision att Europa,
tillar 2023, skall vara referens

for Industri4.0- marknaden.
Europeiska leverantorer av digitala
plattformar inom cyberfysiska
system och dppen loT skall kunna
pa ett dynamiskt och flexibelt vis
koppla ihop den riktiga varlden
med digitala foretagsovergripande
system med hjalp av gemensamma

Optisk klassificering
av doda och levande
krukvaxter

Trots sofistikerad produktion kan
upp emot 15% av sadden i stora
handelstradgardar d6. Det medfor
att 15% av den odlingsbara ytan
forblir outnyttjad. Genom att
tidigt identifiera doda vaxter kan
de ersattas och svinnet minskas.
De stora arealerna och tusental
vaxterna i en handelstradgard gor
det svart att genomféra manuellt.
Framtagning av demonstrator
av ett bildanalyssystem som, givet
en kamerabild av en bricka med
plantor, returnerar status (levande/
dod) for varje kruka. Lésningen
anvander adaptiv bildsegmentering
med troskelvarden som
optimeras med avseende pa en
kvalitetsfunktion.

Fakta om projektet

Partners

Umea universitet, Hallnas
handelstradgard

Projektledare
Tobias Tovedal
Budget

250 000 kr
Loptid

2018 - 2019

Oppna standarder. Detta skall leda
till att europeiska SME:er inom IKT-
omradet kommer vaxa snabbt inom
datadrivna smarta tjanster rérande
Industri4.0. Vidare skall SME:erna
bli globalt konkurrenskraftiga och
salja innovativa produkter och
tjanster med mera.

Fakta om projektet

Partners

Komatsu Forest, Codemill, IBM, Lulea
tekniska universitet, Umea universitet

Projektledare
Johanna Bjorklund
Budget

400 000 kr

Loptid

2018 - 2018
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Fakta om projektet

Partners

Engineering - Ingegneria Informatica SPA, Fraunhofer Gesellschaft zur Foerderung
der Angewandten forschung E.V., Institut Mines-telecom, Fortiss GMBH, Teknologian
Tutkimuskeskus VTT QY, Technicka Univerzita v Kosiciach, Cefriel - Societa Consortile
a responsabilita limitata, Lulea tekniska universitet, Instytut Chemii Bioorganicznej
Polskiej Akademii Nauk, University of Strathclyde, Irish Manufacturing Research
Company limited by guarantee, ATOS Spain SA, Privredno Drustvo za Pruzanje Usluga
Istrazivanje i Razvoj Nissatech Innovation Centre doo, Hop Ubiquitous SL, Politecnico
di Milano, Asociacion de Empresas Tecnologicas Innovalia, Fiware Foundation ev,
Industrial Data Space EV, Centro Ricerche Fiat scpa, Nueva Herramienta de Corte, S.A

Projektledare

EIT Digital, Bryssel
Budget

8M euro

Loptid

2017 - 2020



Resultat 201

INTAKTER

Process ITs basprojekt

1. VINNOVA VINNVAXT-programmet
2. Lansstyrelserna

3. Kommunerna

4. Industrin

5. Universiteten

Process IT-projekt enl. separat redovisning

6. SALM

7. Productive 4.0

8.5IMS

9. SPIN Datavetenskap

10. Bitstream Il

11. SPIN informatik

12. Animal Sense

13. Compinnova

14. SME Business Models & Innovation

15. ECO

16. FarEdge

17. Plattformsstrategi Il

18. Sammanstallning 26 mindre projekt
TOTALA INTAKTER

KOSTNADER

Process ITs basprojekt

19. Personalkostnader

20. Inkdpta tjanster

21. Drift, resor, lokal, mtrl, ovr. driftskst.
22.0H

23. Kostnader industrin for egen insats

Process IT-projekt enl. separat redovisning

24, SALM

26. Productive 4.0

27.SIMS

28. SPIN Datavetenskap

29. Bitstream Il

30. SPIN informatik

32. Animal Sense

33. Compinnova

34. SME Business Models & Innovation
35.ECO

36. FarEdge

36. Plattformsstrategi Il

36. Sammanstallning 26 mindre projekt
TOTALA KOSTNADER

RESULTAT

Not1

8

Kontant

47649 244

3526 746
4114 465
1042658

498 482

1298 066
8870949
3588878
30m521
2444 445
2272860
1820035
1803348
1631683
1354270
1231809
1134 447

8004583
49602 426

5640797
2152771
1374 608

1961285

1298 066
8870949
3588878
301521
2444 445
2267449
1820 405
1803348
1631682
1354270
1231809
1134777

8015368

Egen insats
LTU/UmU

2202775

Egen insats
Foretag

15787370 1

2517600

2202775

7620558

2314 400

1188 924

1645488

500 400

65639390

0 15787370

2517600

7620558

2314 400

1188924

1645488
500 400
65389796

249594

Egeninsatsen i tid har varderats till 600 kr/tim enligt VINNOVAs
rekommendationer. Vilket innebar att industrin gjort insatser motsvarande

26 300 timmar.
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not STYRELSENS KOMMENTAR TILL

PROCESS IT:S RESULTAT 2018

2018 har varit ett ar ddr manga processindustrier gatt for

fullt. Massa- och papperspriser har varit pa bra nivaer och

vissa metaller haller sig dven de fortsatt pa bra nivaer trots
fluktuationer. Lite oroande ar dock befarad brist pa effekt

och overforingskapacitet nar allt fler elintensiva industrier

och stora datacenters skall tillgodoses tillsammans med ett
véxande antal eldrivna fordon av olika slag. Processindustrierna
fortsétter glddjande att gora stora investeringar i savil nya
anldggningar som ombyggnationer, och framfor allt pappers-
och massasidan véxer i e-handelns spar med ett allt storre
behov av forpackningar. Leverantorer till processindustrierna
borjar med hjilp av digitaliseringen anvdanda mer komplexa
aftarsmodeller och skapar ett hogre kundvarde och vagar

att ta ett allt storre ansvar och risker. Med digitaliseringens
mojligheter stravar Process IT Innovations att tillsammans med
leverantorer av I'T- och automation, processindustrier, forskare
och samhéllsaktorer baserat pa processindustriernas kravbild
bygga relevanta forstudier, sma- och mellanstora projekt, och
stora projekt. Process IT Innovations projektportfdlj har fortsatt
en god balans mellan sma-, mellan- och stora projekt, vilket
ger en jdmnare och stabilare verksamhet. Vi behover dock infor
kommande aren 6ka antalet mellanstora och stora projekt for att
6ka omsittningen.

Under 2018 har det inom ramen for Process IT Innovations
varit en omséttning av stora projekt dd flera EU-projekt
avslutats och fé nya startats under aret. Omsattning har minskat
néagot fran ca 65 MSEK 2016 och ca 70,5 MSEK 2017 till 65,5
MSEK 2018. Process IT Innovations siktar att under nésta &r
6ka omsittningen mot 75 MSEK.

VINNOVAS strategiska innovationsprogram PiiA, Produktion
och STRIM fortsétter att pa nationellt plan vara viktiga
stottepelare i innovationslandskapet, och pa EU-niva betyder
fortsatt Horizon 2020 (och nya kommande Horizon Europe),
Artemis och ECSEL mycket for Process IT Innovations
internationella projektbyggande. Har fyller vart ProcessIT.EU
en viktig funktion inom projektbyggandet, upprétthéllandet
av internationella nétverk, samt utgivande av roadmaps for
processindustriell IT- och automation.

Sammanfattningsvis har 2018 varit ett ar med nya vunna
projekt och starkt engagemang fran parter och kollegor, som
tillfér nya idéer, ndtverk och kraft till verksamheten.

Sammanfattning ovrigt resultat fran 2018
Nya produkter: 5 (15)

Nya tjanster: 3 (4)

Nya processer/processférandringar: 16 (20)
Nya prototyper: 224 (86)

Nya féretag: 1(3)

Nya patent: 0 (1)

(Inom parentes 2017 ars resultat.)

Vad géller ovrigt resultat dr det en forandring jamfort med
2017 da produkter, tjanster och processer/processforandringar
minskat medan protyper 6kat kraftigt. De stora projektens

slut och starter paverkar ovrigt resultat mycket dé projekt

i slutskedet levererar mycket produkter och tjanster medan
nystartade har tyngd mot prototyper och liknande. 1 nytt
foretag har startats baserat pa projekt och deras resultat.
Forhoppningsvis kommer en del prototyper att vidareutvecklas,
forddlas och kommersialiseras som produkter, tjénster eller
andra mer avancerade kunderbjudanden.

Revisorsintyg

Jag har granskat resultatrakningen som ingar |
verksamhetsberattelsen for ar 2018 och konstaterat
att den 6verensstammer med redovisningen. Vardet av
medfinansiering i form av eget arbete samt uppgifter
avseende Umea universitets del i projektet bygger pa
externa underlag som inte har intagits i bokféringen vid
Lulea tekniska universitet.
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Styrelsen for Process IT Innovations praglas av en stark férankring i regionens naringsliv, universitet och
samhalle. Har finns representanter fran process- och verkstadsindustrier, internationella leverantorer till
industrin, IT-féretag samt universiteten i Luled och Umea.
| den verkstallande ledningen for Process IT Innovations ingar personer med mycket god inblick och
forankring i universiteten i Lulea och Ume3, regionens storre processindustrier och lokala foretagsamhet.
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