
ÅRSREDOVISNING
2018



PROCESS IT INNOVATIONS ÅRSREDOVISNING 2018

2

Förädla för att skapa större värden 3

Från buzzwords till riktig business 4

Samverkan stärker digitalisering i verkstadsindustrin 6

Miljonsatsning på skogsmaskintillverkare 7

Robotforskare når framgång 8

Projektledare i fokus: Johanna Björklund 9

Miljardfinansiering av Arrowhead Tools 10

Tech Talks inspirerar 11

Startup-företag får stöd av Adopticum 12

Kraftfull samverkan 13

Projekt under 2018 14

Resultat 2018 19

Styrelse och ledning 20

Vetenskapliga rapporter 21

Milstolpar 2018 24

Innehåll

Detta är Process IT Innovations
Näringsaccelerator
Process IT Innovations är en 
näringsaccelerator och en innovationshub 
för industriell IT och en motor i ett regionalt 
innovations- och tillväxtsystem, formerat 
som en centrumbildning vid Luleå tekniska 
universitet och Umeå universitet.

Syfte
Syftet är att stärka regional och 
nationell basindustri, stärka de 
regionala IT- och leverantörsföretagens 
internationella konkurrenskraft 
samt etablera ett ledande europeiskt 
forsknings- och utvecklingscentrum inom 
automationsområdet.

Strategisk idé
Process IT Innovations strategiska idé är att 
skapa projekt där forskare och IT-företag, 
tillsammans med processindustrier och 
dess leverantörsföretag, kan möta de IT- 
och automationsutmaningar som denna 
basindustri står inför.

Vinnväxt-program
Process IT Innovations har startats som 
ett Vinnväxt-program inom Vinnova. Syftet 
är att främja hållbar tillväxt och utveckla 
internationellt konkurrenskraftiga forsknings- 
och innovationsmiljöer.

Samarbeten
Utöver universiteten stöttar ett antal 
partners Process IT Innovations genom ett 
samverkansavtal. Dessa organisationer 
är Region Norrbotten, Länsstyrelsen 
Västerbotten, kommunerna Umeå, Skellefteå, 
Piteå och Luleå samt företagen ABB, Boliden, 
Komatsu Forest, LKAB, SCA samt Skellefteå 
Kraft.

Förväntade resultat
• Nya produkter och tjänster
• Konkurrensförbättringar för basindustrin
• Starka och relevanta forskningsprogram
• Nya affärsmöjligheter för basindustrin och 

dess leverantörer
• Regional tillväxt för existerande och 

nybildade företag

Produktion: Process IT Innovations. Text och grafisk form: Mikael Hansson och Fanny Routovaara. Tryck: Cityprint i Norr AB, 2019. Foto: Mikael 
Hansson, Patrick Trägårdh, Jan Lindmark, Per Pettersson, Fanny Routovaara, Tobias Tovedal, Sofia Stridsman, Luleå tekniska universitet, Komatsu 
Forest, Victor Ackerheim, AdobeStock/NataliyaHora, Boliden/Tomas Westermark, Unsplash/American Public Power Association, Unsplash/Isis Franca, 
Unsplash/Samuel Zeller.
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Magdalena Andersson,
Västerbottens läns landshövding,
ordförande i Process IT Innovations

“Process IT 
Innovations och andra 
aktörers förmåga 
att gå samman i 
kluster ger en stark 
synergieffekt”

Magdalena Andersson,
Västerbottens läns landshövding
ordförande i Process IT Innovations

Förädla för att skapa 
större värden
Vi måste se till så att vi ständigt vässar 
oss och håller oss i framkant genom 
automatisering och hög kvalitet. 
Klimatförändringarna påverkar oss alla, som individer 
men också i allt det vi gör i näringslivet.
 Efter alla mina företagsbesök genom åren så ser jag att 
vi här i norr har fantastiskt duktiga företag som på olika 
sätt bidrar till en minskad påverkan på klimatet.
 Skogsindustrin är klockren i detta fall. Alla förstår 
idag att skogen är en fantastisk råvara som dessutom 
är förnybar. Allt som vi idag kan göra av olja kan man 
använda biomassa till. 
 Vi har också många goda exempel på innovationer 
inom skogsbruket med dess maskiner för att de ska göra 
så lite miljöpåverkan som möjligt, samtidigt som de är 
effektiva och hjälper oss att ta hand om mer av råvaran 
från skogen. Vi har en viktig uppgift i att än mer förädla 
skogens råvara för att skapa större värden. Här finns 
många goda exempel från vår del av landet.  

SKOGSTEKNISKA KLUSTRET
Ett av dessa exempel är Skogstekniska klustret med en 
fantastisk verksamhet där olika företag samverkar och är 
öppna mot varandra. Här märks tydligt effekten av att 1 
plus 1 kan bli mer än 2, det kan också bli 3.  
 Process IT Innovations och andra aktörers förmåga att 
gå samman i kluster ger en stark synergieffekt, som vi 
ska ta till vara på. Vi är oerhört beroende av vår omvärld 
och just därför måste vi se till så att vi ständigt vässar oss 

och håller oss i framkant genom automatisering och hög 
kvalitet i allt vad vi gör. Det har vi hittills varit mycket 
duktiga på, men det handlar om att vi håller kvar vid det.

STARKT JÄMSTÄLLDHETSARBETE
Vi har i regionen också fått igång ett starkt 
jämställdhetsarbete som visar i siffror att lönsamheten 
ökar. Det är ett viktigt arbete inte bara ur mellanmänsklig 
synpunkt utan även för att man kan räkna på ett bättre 
resultat och att det ger bättre affärer. 
 Jag är själv ordförande för Skogslänet och även i 
länsdelegationen för jämställdhet. Sådana sammanhang 
ger en kunskapshöjning och större förståelse för varandra. 
Det ger inspiration för att var och en på hemmaplan ska 
kunna dra saker vidare.
 Mångfald innebär ju också att vara mån om att ta till 
vara på de personer som kommit till oss från ett annat 
land. Det finns en kompetensbrist, i princip i hela landet. 
Alla, oavsett om det är offentlig sektor, i skogsindustrin 
eller annat näringsliv, måste vidga sitt synfält och 
välkomna in många fler.
 Det kan handla om att ställa upp som mentor eller på 
annat sätt bidra. Ett är inte det enda rätta utan här krävs 
en mix av tankar. Vi ska akta oss för de elfte och tolfte 
buden: ”Så har vi aldrig gjort, och så har vi alltid gjort.”
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Från buzzwords till 
riktig business 
 
Ett antal avancerade teknologier har under senare tid rört sig från ”buzz” till ”business”, 
konstaterar Per Levén och John Lindström, processledare för Process IT Innovations. Behovet 
av  nya kompetenser och utvecklingsstrategier växer därmed. Något som märks bland annat 
genom ett starkt ökat intresse för AI och maskininlärning.

FRÅN BUZZWORDS TILL RIKTIG BUSINESS

En tydlig trend inom processindustrin under senare år 
har varit ett ökat intresse för datadrivna högteknologiska 
applikationer vilket samtidigt inneburit nya typer av 
utmaningar. 
 – Under det senaste året har vi inom Process IT 
kunnat se ett snabbt växande intresse för ett antal av de 
teknologier som tidigare mest betraktats som buzzword 
hos våra partners inom näringsliv och akademi, säger Per 
Levén, CSO för Process IT Innovations. 
 – Man har bättre velat förstå de nyttor som ett antal 

tidigare hajpade teknologier börjar leverera och även hur 
man själv ska kunna börja tillämpa dessa på allt bättre 
sätt. Något som inte minst berör områden som simulering, 
optimering, AI och analysmetoder, fortsätter Per Levén. 
 Per Levén betonar att det finns en klar trend mot 
att företag och forskare allt mer använder simulering 
av olika produkter, tjänster och system för att kunna 
förbättra och optimera dem. Simuleringar gör att det 
i förväg går att testa en mängd olika förutsättningar 
för att snabba upp utvecklingen av en produkt eller en 

Per Levén och John Lindström berättar om teknologier som tidigare mest betraktats som buzzword allt mer blir till verkliga affärer för industrier. 
Boliden är ett exempel på bolag där högteknologiska tillämpningar blivit en nödvändighet för verksamheten. Bilden är från kontrollrum i 
Garpenberg-gruvan.
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FRÅN BUZZWORDS TILL RIKTIG BUSINESS

John Lindström, som under 
flera år varit en av två 
processledare för Process IT 
Innovations har under 2018 
utnämnts till ny professor 
i informationssystem vid 
Luleå tekniska universitet.
Den 5 november höll han sin 
installationsföreläsning om behovet 
av säkerhet för samhällets kritiska 

infrastrukturer, som idag blir alltmer 
uppkopplade.
Företag och organisationer är 
beroende av en hög säkerhet för att 
kunna upprätthålla tillgänglighet, 
hög kvalitet och leveranssäkerhet 
för sina produktions- och 
distributionsmiljöer. Även samhällets 
kritiska infrastrukturer såsom 
energiproduktion, mobilnät, järnvägar 
och VA-system måste fungera för att 

företag men också samhället i stort 
ska se ut som vi är vana.
 John Lindström lyfter de 
utmaningar som finns när 
produktionsmiljöerna och kritiska 
infrastrukturer alltmer blir 
uppkopplade och ihopkopplade med 
nät som har kontakt med internet.

John Lindström 
CEO, 
Process IT innovations

Per Levén 
CSO,
Process IT innovations

produktionslina, minska tid för uppstart av en massafabrik 
efter underhållsstopp eller se hur en ny planerad 
avverkningsmaskin uppför sig i skogen. 

AI OCH MASKININLÄRNING
Artificiell intelligens och maskininlärning börjar också 
användas mer och mer inom olika områden. Men även 
om det är effektfulla tekniker så kommer de att behöva 
kompletteras med andra metoder. Utan modeller och 
regler som beskriver hur något ska göras och utan data 
som håller hög kvalitet kommer systemen att halta och 
inte fungera optimalt.
 – Artificiell intelligens och maskininlärning kommer 
kunna göra en hel del, men inte allt då det kräver någon 
form av modell eller regler samt data om något, förklarar 
John Lindström, CEO för Process IT Innovations.
 – Vår syn är att artificiell intelligens och 
maskininlärning ofta behöver kompletteras med andra 
metoder och processer för att kunna hantera det mesta 
som händer och inte bara det som är känt eller går att 
modellera eller beskriva med regler, fortsätter han.

ANVÄNDA RÄTT DATA
John Lindström pekar också på vikten av att använda data 
som är pålitlig. Även om det ibland kan vara nödvändigt 
att enbart använda en källa så är det att föredra att använda 
data från flera olika källor. Säkerheten för att ta beslut blir 
mycket större då. Men det är också viktigt att data som 
används håller hög kvalitet.
 – Om man inte kan lita på sitt data är det i 
förlängningen svårt att lita på beslutsunderlag som dras 
från datat. Att kvalitetssäkra sitt data utifrån dess ursprung 
och den tidpunkt när det samlats in är därför viktigt. Att 
format och upplösning i antal decimaler är standardiserade 
för att kunna användas tillsammans med andra data är 
också nödvändigt, säger John Lindström. 
John Lindström pekar på vikten av att instrument, sensorer 
och mätverktyg som samlar in data går att lita på.
 – Sensorer och annat som mäter kan ju skadas, tappa 
kalibrering eller bli sämre över tid, varpå kvaliteten på 
data som skickas vidare inte längre är hundraprocentig. 

Om man inte har kvalitetskontroll på sitt data, liksom kan 
detektera om någon ändrar i det utan lov, så är frågan om 
det går att lita på det och använda det?
John Lindström betonar att det behövs fler som 
kan modellera och göra regler, och detta kräver bra 
utbildningar för ingenjörer, matematiker och forskare. 
 – Annars kommer vi komma efter eller blir beroende av 
andra länders kompetens. Utan kompetens att modellera 
och göra regler så riskerar vi att hamna efter med fabriker 

John Lindström, 
ny professor

som går långsammare 
och en onödigt dyr 
produktutveckling. Vi 
behöver därför mer 
grundläggande utbildning 
i modellering och att 
bygga regler, säger John 
Lindström.
 Per Levén och John 
Lindström ser i övrigt 
ett stort behov av 
systemintegratörer som 
kan integrera alla system 
som data skall passera 
igenom från bland annat 
sensorer för att kunna 
användas sen.
 Under kommande år 
kommer stort fokus inom 
Process IT att riktas mot 
ett antal av de teknologier 
som nu ser ut att knacka 
på dörren till kraftfulla 
industriapplikationer. 
Detta genom både möten, 
workshops och seminarier 
men givetvis också genom 
behovsinventeringar och 
förstudier.
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Under hösten 2018 har Process IT 
Innovations arrangerat fyra workshops 
under rubriken Verkstadsindustrins 
utmaningar i norra Sverige. Workshopserien 
har arrangerats som en del av projektet 
Kunskapsspridning om Industri 4.0 i den 
industriella värdekedjan. 
Målet med workshopserien i fyra delar är att skapa 
utvecklingsprojekt hos industriföretag i norra Sverige 
och hitta områden där företag, utbildare, forskare 
och offentliga aktörer kan samverka för att underlätta 
verkstadssektorns kompetensförsörjning

GLÄDJANDE RESULTAT
Workshopsserien bygger på underlag från intervjuer som 
Process IT Innovations gjort med företag i regionen för 
att ta reda på hur redo de är inför en ökad digitalisering. 
Intervjuerna har utgått från en modell ur en liknande tysk 
studie, där modellen togs fram och användes på nära 300 
företag i Tyskland. Tobias Tovedal och Mats Johansson, 
Process IT Innovations, har arbetat med projektet och ser 
många goda resultat från intervjuerna.
 – Det har varit väldigt intressant att sammanställa de 
resultat som kommit från intervjuerna. Det känns viktigt 
och kul att vi, genom workshopsen, kan dela med oss 
av resultaten och göra något av dem. Det är glädjande 
att se hur långt regionen kommit i digitaliseringsarbetet, 
samtliga intervjuade företag ligger i fas med de 
tyska företagen, vilket är positivt då Tyskland är en 
industrination i framkant, säger Tobias Tovedal.

STÄRKA SAMVERKAN
Höstens workshopsserie har skapat många diskussioner 
bland deltagare. En av frågorna som väcktes var hur 
man kan arbeta vidare för att stärka samverkan och 
beredskapen inför en accelererande digitalisering. 
Framtida workshops inom områden som artificiell 
intelligens och machine learning diskuterades även. 
 Resultatet av en undersökning som Process IT 
Innovations gjort bland företag rörande mognadsgraden 
för Industri 4.0 presenterades också. En av de 
konkreta åtgärder för samverkan som föreslogs var ett 
verkstadsindustriråd. 

Samverkan stärker digitalisering i 
verkstadsindustrin

Deltagare lyssnar till Mats Johansson under den tredje workshopen 
inom serien Verkstadsindustrins utmaningar i norra Sverige.

Flera av talarna berättade om hur de arbetar för att få 
till fler och bättre samarbeten med externa parter och 
parter inom industrin. Ett pågående arbete som lyftes 
fram handlade om att göra det lättare för externa parter 
att möta forskare och studenter vid Umeå universitet. 
Ett annat rörde hur Yrkeshögskolan kan få fler utbildade 
inom yrkesområden som saknar arbetskraft. Från 
Inlandets teknikpark gavs en rapport om hur de med 
innovativt tänkande fått många unga att öppna ögonen för 
teknikområdet. 

ARBETET FORTSÄTTER
Mats Johansson och Tobias Tovedal ska nu försöka 
komma på bra sätt att fortsätta arbetet efter projektets slut.
 – Vi kommer att jobba vidare med att möta de behov vi 
sett på en mängd olika sätt. Vissa frågor som exempelvis 
hur man kommunicerar en mer korrekt bild av ett yrke 
i ständig förändring, hoppas vi kunna lämna över till 
verkstadsindustrirådet. Andra frågor som rör samverkan 
kommer vi att försöka driva tillsammans med andra 
offentliga aktörer, säger Tobias Tovedal.
 – Vi kommer att försöka fortsätta vårt arbete med vissa 
frågor i form av föreläsningar och workshops. Alla frågor 
rörande universitetsutbildningar tänker vi lämna över till 
lämpliga aktörer inom industri och universitet. Behövs 
det, skapar vi ett forum för att arbeta vidare med frågan 
men på sikt vill vi nog lämna den frågan till andra att 
jobba vidare med, menar Mats Johansson.

“Det är glädjande att se hur 
långt regionen kommit i 
digitaliseringsarbetet”

Tobias Tovedal
Projektledare,
Process IT Innovations
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Komatsu Forest förvärvade 
under 2018 teknikbolaget 
Oryx Simulations.
Komatsu Forest och Oryx 
Simulations har en lång historia 
tillsammans. Redan under 90-talet 
startades ett projekt mellan Komatsu 
Forest och Umeå universitet vilket 
blev grunden till Oryx Simulations. 
Under årens lopp har Komatsu Forest 
varit kund till företaget och Komatsu 
Forest säljer idag simulatorer, 
utvecklade av Oryx Simulations, till 
sina kunder över hela världen.
 Både Komatsu Forest och Oryx 
Simulations har också under många 
år varit delaktiga i verksamheten 
inom Process IT Innovations.
 – Oryx Simulations är ett 
mycket intressant bolag som vi 
har haft möjligheten att följa under 

många år. De är ett teknikföretag i 
framkant inom sin bransch och de 
simulatorer de utvecklar har fått 
mycket bra respons av användarna 
på grund av den realistiska grafiken 
i simuleringarna. Utbildning 
underlättas väsentligt med hjälp 
av dessa simulatorer och vi ser att 
Oryx Simulations har stor potential 
att växa, säger Annelie Persson, 
pressansvarig, Komatsu Forest.
 – Det är otroligt roligt att få den 
här bekräftelsen, att en stor kund 
uppmärksammar vår teknologi och 
vill äga oss, säger Rami Morssy, vd 
Oryx Simulations. 
 – Vi ser det också mycket positivt 
att Komatsu Forest är måna om att 
vi ska behålla vårt oberoende och att 
verksamheten ska fortsätta precis som 
vanligt, säger Rami Morssy.

OM ORYX SIMULATIONS
Oryx Simulations är världsledande 
inom att utveckla simulatorlösningar 
för tunga fordon. Kunderna finns 
över hela världen. Huvudkontoret är i 
Umeå, Sverige. Företagets vd är Rami 
Morssy.

OM KOMATSU FOREST
Komatsu Forest är en av världens 
största tillverkare av skogsmaskiner 
och finns representerade med 
säljbolag och återförsäljare på 
skogsmarknader runt om i världen. 
Komatsu Forest har huvudkontor 
och produktionsenhet i Umeå, 
Sverige samt en produktionsenhet 
i Chattanooga, USA. Företagets vd 
heter Mitsuru Ueno. Komatsu Forest 
är helägt av det japanska bolaget 
Komatsu Ltd.

Under 2018 har stora nyheter presenterats 
om Komatsu Forest. En ny fabrik på flera 
hundra miljoner kronor planeras i Umeå.
Skogsmaskintillverkaren Komatsu Forest investerar flera 
hundra miljoner kronor i produktion och ny anläggning i 
Umeå. Tillväxtverket delfinansierar investeringen med 56 
miljoner kronor i regionalt investeringsstöd som bidrar till 
innovation, export och nya jobb.
 Satsningen har beskrivits som en av de större 
investeringarna i företagets historia. Det är även en av 
de större industrisatsningar som görs i Sverige just nu. 
Komatsu Forest är en av finansiärerna bakom Process IT 
Innovations. 
 – Vi vill ha en fabrik som är anpassad utifrån 
människans möjligheter, där teknik, god ergonomi 
och säkerhet främjas och verkar för god kvalitet för 
tillverkningen. Vi vill bygga en attraktiv och effektiv 
arbetsplats där våra medarbetare trivs och utvecklas 
och där vi kan leverera produktkvalitet i framkant, 
säger Martin Ärlestig, Fabrikschef Komatsu Forest, i ett 
pressmeddelande.

En annan viktig del av visionen är att ta ett stort 
miljöansvar. 
 – Vi har högt ställda miljömål för vår produktion 
redan idag, men när en fabrik byggs ny från grunden kan 
miljövänliga lösningar finnas med hela vägen. Vårt mål 
är att bli CO2 neutrala i vår produktion, säger Martin 
Ärlestig. 
 – Vi ser det här som en stor investering i regionen, 
som kommer att bidra till ytterligare arbetstillfällen under 
hela byggprojektet. Vi ser även fabriken som en del av 
en större helhet, där en etablering av den nya fabriken 
bidrar till att stärka regionen som skogstekniskt centrum 
i Sverige. Regionen har redan idag en stark skogsteknisk 
position. Det här skulle ytterligare bidra till att stärka den 
positionen för framtiden, fortsätter Martin Ärlestig.
 – Det här är en strategisk investering för regionen och 
för Sverige när företaget väljer att satsa på utveckling 
både i den egna verksamheten och i branschen. Det gör 
att innovativ svensk skogsteknik kan fortsätta att vara 
världsledande och gå på export, säger Tillväxtverkets 
generaldirektör Gunilla Nordlöf.

Komatsu Forest förvärvar Oryx

Miljonsatsning på 
skogsmaskintillverkare
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“Vi ska bli först i världen med 
att flyga autonoma drönare i 
underjordsgruvor”

George Nikolakopoulos
Professor i robotik,
Luleå tekniska universitet

Forskare vid Luleå tekniska universitet har 
utvecklat intressanta prototyper av robotar 
för autonom inspektion och reparation av allt 
från rör, skorstenar och schakt till flygplan. 
Utvecklingen sker inom projekten AeroWorks, SIMS 
och CompInnova, tre projekt som får stöd av Process IT 
Innovations.
 Framgångsrika fältförsök inom projektet CompInnova 
visar att det är möjligt att få en robot att klättra på ett 
flygplan i syfte att inspektera det. 
 – Vi är bland de första i världen att lyckas med det här, 
säger George Nikolakopoulos, professor i robotik och 
automation vid Luleå tekniska universitet.
 Robotprototypen fäster på alla släta ytor och kan röra 
sig i alla riktningar. Målsättningen är att göra roboten helt 
autonom och trådlös så den kan inspektera och identifiera 
eventuella skador på flygplan. Idag utförs inspektionerna 
manuellt med en handhållen sensor genom så kallad icke-
förstörande testning, man letar helt enkelt efter defekter 
genom att göra punktmätningar på flygplanskroppen. 
Dessa inspektioner är både tidskrävande och kostsamma.
 – Vår vision är att många robotar ska arbeta 
tillsammans med inspektion och reparation av flygplan. 
Tänk om vi kunde skicka upp flera robotar och låt 
dem arbeta tillsammans, då kan både tid och pengar 
sparas, samtidigt som det kan förbättra säkerheten inom 
flygindustrin, säger George Nikolakopoulos.

INSPEKTION AV VINDTURBINER
Forskarna vid Luleå tekniska universitet har genomfört 
flera framgångsrika fältförsök med autonoma drönare. 
Ett exempel inom projektet Aeroworks är inspektion 
av vindkraftverk. Med allt större vindturbiner kan de 
producera mer kilowatt. Men större vindkraftverk innebär 
också ökade svårigheter med att inspektera dem. 

 Vanligtvis används kran och människor för att 
inspektera såväl rotorblad som den övergripande 
strukturen. Underhåll och inspektion är således kostsamt, 
tidskrävande och riskfyllt för dem som ska utföra 
inspektionen. Lösningen på det här kan vara att istället 
låta autonoma drönare göra jobbet.
 – Att använda drönare är snabbare, billigare och 
säkrare. En autonom drönare kan uppfatta den omgivande 
miljön med stor detaljrikedom och få mycket mer 
pålitliga resultat av analyser och skanningar, säger George 
Nikolakopoulos.
 – Om två eller tre år kommer det att vara möjligt att 
använda den här tekniken för luftburen inspektion av 
vindkraftverk, säger George Nikolakopoulos, professor i 
robotik och automation.

FLYGA DRÖNARE I MÖRKA GRUVOR
I SIMS-projektet är den största utmaningen för 
universitetets robotforskare att lyckas flyga en autonom 
drönare säkert och pålitligt i en verklig gruva. Drönaren 
ska med hjälp av sensorer förstå var den befinner sig, 
något som blir extra svårt i en mörk gruva. 
 En autonom drönare på spaning i en gruva ska med 
hjälp av sensorer självständigt ta sig fram i en okänd 
miljö. Den flyger utan kontroll av människor och ska 
utforska gruvan med hjälp av filmkameror för att skapa 
3D-bilder och filmer för människorna ovan jord. Ingen i 
världen har klarat detta uppdrag förut, men robotforskarna 
på Luleå tekniska universitet har tagit sig an utmaningen.
 – Vi var först i världen med att besikta vindkraftverk 
med autonoma drönare. Vi ska bli först i världen med att 
flyga autonoma drönare i underjordsgruvor, säger George 
Nikolakopoulos, professor i robotik vid Luleå tekniska 
universitet.

Robotforskare når framgång

Projektgruppen vid Luleå tekniska universitet: Mikael Ramström, Atlas Copco, George Nikolakopoulos, Jenny Greberg, Jan Johansson och Tristan 
Jones.
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Johanna Björklund, forskare vid Umeå universitet och entreprenör, är projektledare för två projekt inom Process IT Innovations. På bilden 
tillsammans med Sandra Finér, Chef Teknik och Underhåll på Volvo i Umeå.

Projektledare i fokus: Johanna Björklund

För Johanna Björklund, forskare, entreprenör och projektledare för två projekt inom Process 
IT Innovations, är Norrland en stark utgångspunkt för utveckling och innovation. 

“Satsa än 
mer på 

tillväxtmotorn 
universitetet 

och se till så att 
studenterna 

stannar kvar”

Johanna Björklund har sin forskarbas vid Institutionen för 
datavetenskap vid Umeå universitet, och som entreprenör 
är hon grundare av bolagen Codemill, Smart Video och 
Accurate Player. Hon är dessutom styrelseledamot i 
Uminova Innovation, Umeå universitets inkubator. 
Hennes olika roller ger en särskild förståelse för att 
leda projekt där aktörer från akademin, näringslivet 

internationella inslag där Johanna Björklund var en av 
talarna.
 – Techscenen är galet bra i Västerbotten, det finns ett 
enormt intresse för att starta upp företag, menade Johanna 
Björklund och lyfte bland annat fram arrangemanget 
Umeå Tech Arena som lockade 500 personer i december 
2018.
 – Många fler investerare borde komma upp till 
Västerbotten, inte för vår skull utan för deras egen skull, 
fortsatte Johanna Björklund i sitt tal på Grand Hôtel inför 
de 300 gästerna.
 Ett sätt att lägga en grund för utvecklingen av 
teknikscenen i norra Sverige är att sammanföra forskare, 
företag och offentlig aktörer. Just detta bidrar Johanna 
Björklund med i två av de projekt som löpt under 2018 
hos Process IT Innovations. 
 Projektet Optical methods for automatic 

quality assessment är ett samarbete mellan 
skogsmaskintillverkaren Komatsu Forest, IT-företaget 
Codemill, IBM samt Luleå tekniska universitet och Umeå 
universitet. 
 Projektet syftar till att ta fram en prototyp som 
automatiskt gör en kvalitetsbedömning av nyproducerade 
komponenter, specifikt inom fordonsindustrin. 
Prototypen använder optiska mätmetoder för att mäta upp 
komponenten och jämför det med komponentens CAD-
modell för att detektera geometriska avvikelser. 
 Projektet MKVS – monteringsstöd med hjälp av 
augmented reality, det andra projektet som Johanna 
Björklund leder, syftar till att skapa ett självoptimerande 
system som guidar användaren genom monteringsstegen, 
verifierar att varje steg utförts korrekt, och varnar utifall 
det finns avvikelser från den specificerade designen. I 
detta projekt är Komatsu Forest, Codemill och Umeå 
universitet partners.
 När Codemill, ett av de företag som Johanna Björklund 
varit med och grundat, vann Umeå kommuns företagspris 
vid Umeågalan 2018, betonade Johanna också vikten av 
att de studenter som tar examen vid Umeå universitet 
måste erbjudas en möjlighet att stanna kvar i norr.
 – Satsa än mer på tillväxtmotorn universitetet och se 
till så att studenterna stannar kvar. De är våra framtida 
anställda och chefer, sade hon när priset delades ut.
 Själv har Johanna Björklund vunnit flera priser under 
2018. Hon har fått ta emot Årets Pay It Forward för sin 
inspiration till nya unga startup-entreprenörer. Dessutom 
var hon en av sex deltagare i kategorin Årets kvinnliga 
stjärnskott i tävlingen EY Entrepreneur Of The Year, en 
plats hon kvalificerat sig till genom att vinna regionfinalen 
i norra Sverige.
 Av Di Digital rankades hon också som en av Sveriges 
hetaste serieentreprenörer under 40 år och har även 
nominerats till Årets kvinnliga grundare de senaste två 
åren.

och offentlig 
förvaltning möts. Just 
detta är också det 
karaktäristiska för de 
projekt som Process IT 
Innovations driver.
 När arrangemanget 
Västerbotten på 
Grand Hôtel startade 
för tjugonionde året 
i början av 2019 var 
det med ett tech-
influerat program 
med nationella och 



ProcessIT.EU har under 2018 
publicerat en ny roadmap. 
Målet är att europeisk 
processindustri ska vara 
konkurrenskraftig, lönsam 
och hållbar.
ProcessIT.EU är ett excellent center 
med fokus på automationslösningar 
inom främst processindustrin. 
ProcessIT.EU är en satsning som 
Process IT Innovations varit med 
och grundat. Redan 2013 hyllades 
ProcessIT.EU av EU:s gemensamma 
teknikinitiativ ARTEMIS med den 
särskilda kvalitetsstämpeln Centres of 
Innovation Excellence, CoIE.
 Den nya versionen av 
ProcessIT.EU-roadmap ger input 
till den strategiska planeringen 
av processindustriell IT- och 
automation för process- och 
tillverkningsindustrin. Den 
omfattar tio FoU-områden, nio 
viktiga förändringspunkter och 

även relevanta och framväxande 
affärsmodeller av intresse. 
Roadmappen är relevant för alla med 
strategiska, taktiska eller operativa 
ansvarsområden och behöver 
ingå i förnyelsen av europeisk 
processindustri.

ACEFORM4.0
Process IT Innovations har deltagit 
i EU-projektet AceForm4.0 som 
avslutades under 2018. Även för 
detta projekt finns en roadmap 
att läsa med en vision kring 
tekniska, organisatoriska samt 
hållbarhetsutmaningar för utveckling 
och produktion av formulerade 
produkter.
 Formulerade produkter är en viktig 
del i Sveriges och Europas produktion 
med en hög förädlingsgrad, och 
exempel på dylika formulerade 
produkter är: papper och massa, stål, 
mat, läkemedel, olja, drivmedel, 
smörjmedel, tvål, skönhetsprodukter 

och kosmetika med mera som är 
sammansatta efter ett visst recept och 
tillverkningsprocess.

Roadmap som ger vägledning

Miljardfinansiering av Arrowhead Tools
Med en budget på närmare en miljard kronor och 88 samverkande parter väntar stora 
framgångar för Luleå tekniska universitet som leder det mycket stora europeiska projektet 
Arrowhead Tools, en fortsättning på projektet Arrowhead.
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Arrowhed Tools syftar till att förbättra och förbilliga 
design och implementation av digitaliseringen i Europas 
industri. Det har tillämpningar inom produktionsindustri, 
smarta städer, smarta bilar, smarta elkraftnät, transporter 
m.m. Samverkan med industri i form av såväl framtida 
produktägare som användare är en nyckelfaktor till 
framgång i projektet som omfattar ingående samarbete 
med mjukvaru- och automationsindustri. 
 Projektet som leds av Luleå tekniska universitet har 
88 parter med en total budget om 104 miljoner euro. 
Professor Jerker Delsing vid Luleå tekniska universitet är 
ansvarig ledare för hela satsningen.
 Arrowhead Tools är en utveckling och ett komplement 
till det stora projektet Productive4.0. I det ingår utbildning 
av ingenjörer och verktyg för att kunna utveckla nya 
lösningar.

I en intervju för Productive4.0 säger Jerker Delsing:
– Med Arrowhead Tools börjar vi förstå vilka 
komponenter som ska läggas ihop. Det går från att vara 
ett fåtal användarfall till att bli intressant för tusentals 
kommersiella installationer. Och analysen är att vi 
behöver fler verktyg för ingenjörerna och ytterligare 
medel för att utbilda ingenjörer som borde vara en del av 
implementering och drift.
 Det svenska konsortiet består av Volvo AB (trucks), 
Boliden, Lindbäcks bygg, Pobcomp, Lundqvist Trä, 
BnearIt, EQUA  och Luleå tekniska universitet (LTU). 
LTU kommer att koordinera hela projektet och även 
anställa 6-8 doktorander inom Arrowhead Tools projektet.

“Med Arrowhead Tool börjar vi 
förstå vilka komponenter som ska 
läggas ihop”

Jerkar Delsing
Professor,
Luleå tekniska universitet



Deltagare lyssnar till Thomas Degn, Designhögskolan, som berättar om vikten av samarbete.
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Under 2018 har ett flertal Tech Talks 
arrangerats av Process IT Innovations 
med föreläsningar i Skellefteå, Umeå och 
Örnsköldsvik. 
Att intresset för machine learning är stort märktes då 
ett 50-tal deltagare samlades i en av Luleå tekniska 
universitets lokaler på campus i Skellefteå. Under 
workshopen berättade representanter från de tre företagen 
BI Nordic, Codemill och Teorem om värdet av machine 
learning inom sina respektive branscher.
 Anders Hedlund, BI Nordic, redogjorde för begreppet 
machine learning och berättade om vikten av att skilja på 
specifik AI och generell AI. Även Emil Lundh, Codemill, 
och Emil Romanus, Teorem, var inbjudna för att berätta 
om deras verksamheter och hur de arbetar inom området.
 – Vi märker att efterfrågan på kunskap kring machine 
learning är något som ökar och valde därför att ha det som 
tema under detta Tech Talk, säger Tobias Tovedal.

5G, INTERNET OF THINGS OCH LORA-NÄTVERK
Ett Tech Talk om 5G, Internet of Things och LoRa-
nätverk har hållits i Umeå. Seminariet började med 
att Peter Burman,programansvarig för Bolidens 
gruvautomationsprogram, Boliden, föreläste om 5G och 
redogjorde för olika möjligheter som tekniken ger med 
bland annat fjärrstyrning av maskiner. 
 Peter Burman berättade även om datainsamling 
i gruvan och menade att de mest intressanta 
användningsområdena ofta kommer från datainsamling 
som kommit ”på köpet”. Det vill säga att man tar data 
som samlats in av andra orsaker och gör något helt 
nytt, exempelvis användes data från laserscannrar när 
autonoma fordon testas för att få en detaljerad karta 
över en gruva. Avslutningsvis underströk Peter Burman 
vikten av eftertanke och försiktighet när det kommer till 
användandet av ny teknik, där användaren bör se till att 
nyttja tekniken på det sätt som gynnar dem bäst. 
 Peter Björk, Elsys, gav sedan en föreläsning om 
LoRa-nätverk. Han berättade om fördelar med LoRa-
teknologin, där han nämnde den relativt öppna standarden 
som underlättar för tillämpningen. Peter berättade även 
om 5G och svårigheter att göra något konkret som 
teknikutvecklare och leverantör i detta tidiga skede av 
tekniken. Mycket är fortfarande oklart kring 5G när det 

kommer till praktiska faktorer samt affärsmodeller som 
inte är utvecklade än.
 Eftermiddagen avslutades med att Kary Främling, 
professor vid Umeå universitet och pionjär inom Internet 
of Things berättade om området och hur han själv arbetat 
mycket med smarta städer. 

SKOG-, MASSA OCH PAPPERSINDUSTRIN
I Örnsköldsvik har ett Tech Talk hållits om skogs- massa- 
och pappersindustrin. Dagen startade med att Torgny 
Mossing, ÅF, berättade om ett projekt kring tanniner i 
biologiska reningsanläggningar. Därefter presenterade 
Börje Viklund, Sogeti, deras verksamhet samt spaningar 
inom industribranschen. 
 Positiv attityd till samarbete och dialog företagen 
emellan var något samtliga föreläsare nämnde. Maria 
Olofsson, Uminova Innovation, presenterade bland annat 
Ignite Sweden, som arbetar med att knyta samman stora 
företag med startups. Även Tomas Sandin, MOPSsys, och 
Thomas Storsjö, PulpEye, föreläste under dagen.
 Ytterligare en Tech Talk har hållits i Umeå där 
representanter från utbildningar vid Umeå universitet och 
Designhögskolan samt RISE Interactive Institute berättade 
om möjligheter för företag att samarbeta.

Tech Talks inspirerar
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Entreprenören Lisa Lindvall med företaget 
The Fit från Kalix vann kategorin Top 
Tech i Sverigefinalen av Sveriges största 
entreprenörstävling Venture Cup 2018. 
När Lisa Lindvall och The Fit började utveckla tekniken 
för mobil kroppskannerteknik fick hon delvis hjälp av 
Stiftelsen Adopticum från Skellefteå. Tekniken för digitala 
storleksrekommendationer är en idé med enorm potential 
eftersom så mycket shopping idag sker online.
 Det är andra året i rad som Stiftelsen Adopticum 
ligger bakom vinnaren i Venture Cup Nord. 2017 vann 
Jonas Sjöberg och det Umeåbaserade bolaget Photon 
Sports i Venture Cups regionfinal. Photon Sports 
idé föddes i Adopticums ekosystem och möjliggör 
mätningar av komplexa snabbhetstester för att optimera 
snabbhetsträning inom olika idrotter.
 En av grundarna till Adopticum är Vinnväxtinitiativet 
Process IT Innovations som 2006 genomförde en 
undersökning i norra Sverige för att bättre förstå 
industrins långsiktiga behov för att kunna fortsätta växa 
och vara lönsam.

Behovet för kunskap kring robust, optisk mätteknik blev 
snabbt uppenbart och tillsammans med Skellefteåföretaget 
Optronic bildades Adopticum som ett centrum för 
industriell optik.
 – Fotonik, som är ett samlingsbegrepp som innefattar 
optisk mätteknik, lyfts upp av EU som en ”Key 
Enabling Technology” för att kunna fortsätta utveckla 
konkurrenskraften bland europeiska bolag. Det är just 
detta Stiftelsen Adopticum bidrar till här i norra Sverige, 
säger Kenth Johansson, vd för Adopticum.
 Adopticum är en tämligen unik organisation, även vid 
internationella jämförelser, då de är helt dedikerade till att 
hjälpa små- och medelstora företag med både kompetens 
och finansiering i tidiga skeden. De senaste åren har ett 
dussin entreprenörer i olika branscher samarbetat med 
Adopticum i Strukturfondsprojektet OMIN (Optisk 
Mätteknik för ett Innovativt Näringsliv) med ambitionen 
utveckla nya produkter inom optisk mätteknik.
 – Det finns så oerhört många skickliga innovatörer och 
entreprenörer i norra Sverige, men att de ska ha koll på 
den senaste optiska tekniken är för mycket begärt – där 
kommer vi in. Vi har den kunskapen, vi ser alltid till att 
erbjuda den senaste tekniken och tillsammans skapar 
vi väldigt spetsiga lösningar som från dag ett har hela 
världen som marknad, säger Maria Strand, projektledare 
på Adopticum.
 Optisk mätteknik mäter automatiserat, snabbare 
och mer exakt än tidigare, i realtid. Tekniken har tagit 
sjumilakliv de senaste åren och sånt som var omöjligt nyss 
är möjligt idag. Optiska sensorer är till exempel det som 
möjliggör förarlösa fordon.
 Området är sedan flera år prioriterat av EU – helt enkelt 
tack vare sin enorma potential. Att två nystartade bolag 
två år i rad vunnit Venture Cup Nord med grund i optisk 
mätteknik är ett tydligt tecken på teknikområdets stora 
möjligheter.

Startup-företag får stöd av Adopticum

Lisa Lindvall, grundare av The Fit, jublar tillsammans med sitt team 
över segern i Venture Cup.

Process IT-dagen 2018 höll till på 
Piteå havsbad och i vanlig ordning 
bjöds deltagarna på ett fullmatat 
program, där dagen startade med 
nyckeltalarna Mikael Rudin, ABB, 
Björn Scubic, Ericsson, Victor Grane, 
IBM, och Peter Wallin, PiiA. Därefter 
avnjöts en gemensam lunch och 
efter det fortsatte dagen med de tre 
föreläsningsspåren: Gruva/Mineral/
Metall, Skog/Papper/Massa och 
Energi/Samhälle.
 Eftermiddagen bjöd på flera talare, 
där bland andra Anders Hedlund, 
BI Nordic, gav en introduktion till 
machine learning och artificiell 
intelligens under föreläsningsspåret 
Gruva/Mineral/Metall. Helena 
Lidelöw, Lindbäcks Bygg, var en av 

talarna under spåret Energi/Samhälle 
och berättade om deras arbete 
kring digitaliserande leveranser 
av information till fabriken, där 
målbilden för Lindbäcks Bygg varit 
att operatörer ska hitta det de behöver 
inom tio sekunder. 
 Charlotte Sperling, Stora Enso, 
talade under Skog/Papper/Massa-
spåret om hur digitaliseringen driver 
på utvecklingen av Stora Ensos 
produkter, tjänster och processer 
samt om deras satsningar för att 
öka innovationstakten i företaget. 
Charlotte Sperling uttryckte även 
vikten av att delta under dagar som 
Process IT-dagen.
 – Jag tycker det är otroligt 
spännande att få komma hit till 

Process IT-dagen för att prata om hur 
vi jobbar med att hitta möjligheter 
att använda nya teknologier inom 
vårt företag. Det är lika viktigt 
för vår bransch att försöka få in 
digitaliseringen i alla stora processer, 
som för andra branscher.
 – För oss är det viktigt att vara 
med och nyttja de nya möjligheterna, 
och att ge utrymme för enheter och 
kollegor att testa. Att samlas och 
prata om dessa saker är jättebra, att 
få höra vad och hur andra gör är så 
intressant, och det känns som en fin 
möjlighet att göra det under den här 
dagen, berättar Charlotte Sperling.
 Process IT- dagen avslutades 
i samlad grupp med en kort 
sammanfattning av dagen.

Bra uppslutning på Process IT-dagen
Över 90 deltagare från IT-företag, universitet, processindustrier, maskinleverantörer och 
myndigheter samlades i Piteå för ett fullspäckat schema under 2018 års Process IT-dag.
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Kraftfull samverkan
Samarbetet med näringsliv, universiteten och samhällets organisationer är en grundpelare för 
Process IT Innovations. Utifrån den rika mängd av råvaror och tillgångar som finns i regionen 
byggs ett gemensamt innovationssystem. Här nedan återfinns de största finansiärerna till 
Process IT.

ABB är en ledande leverantör
av produkter och system
för kraftöverföring samt 

processoch industriautomation.

Boliden är ett av världens ledande
gruv- och smältverksföretag

och den tredje största 
leverantören av

kopparmetall och zinkmetall i 
Europa.

Komatsu Forest är en av världens
största skogsmaskintillverkare

med huvudkontor och 
teknikcentrum

i Umeå.

LKAB är en världsledande
högteknologisk mineralkoncern

och producent av förädlade 
järnmalmsprodukter för 

ståltillverkning. 

SCA är ett internationellt
pappersföretag som tillverkar

absorberande hygienprodukter,
förpackningslösningar och 

tryckpapper. 

Skellefteå Kraft
är en av de större producenterna

av elkraft i Sverige. 

Kiruna • LKAB • Midroc Automation • Mine Tec • Agio • Projekt & Konsulting • Gällivare/Malmberget • Boliden • GeoVision • LKAB • Övertorneå • Övertorneå 
kommun • Utbildning Nord • Gränsälvsgymnasiet • Kalix • Billerud Korsnäs Karlsborg • Electropolis • Electrotech • Modul • Mekinor • Norrbotten Energi 
och Industriteknik • Conex • Mirror • EduKey • Kalix Kommun • NMI • Arvidsjaur • Arvidsjaur kommun • Arjeplog • Arjeplog kommun • Luleå • Agio • Alent 
Drying • BnearIT • DaMill •D-Flow Technology • Eistec • EPN Partners • Ericsson Research • InternetBay • IUC Norrbotten • Luleå Energi • Luleå kommun 
• Luleå tekniska universitet • Länsstyrelsen • MBV Systems • Midroc Automation • Mobilaris • NEAVA • Optac • Optimation • Rubico • Räddningstjänsten 
• SSAB Luleå • Sogeti • SwedeaMEFOS • Tieto • Tillväxtverket • Ductus PreEye • ThingWave • Nordic Rock Tech Centre • Gestamp • Boden • Boden Energi 
• Piteå • Corrvision Technology • Interactive Institute • Optimation • Piteå Energi • Piteå kommun • SCA Munksund • Smurfit Kappa Kraftliner • SunPine • 
WPS • Boliden • Boliden • Skellefteå • Adopticum • Airgrinder • Argentum • BioSteam • Boliden Rönnskärsverken • Data Ductus • Datapolarna • Explicit • 
Fotonic • GreenExergy • IUC Bothnia • Luleå tekniska universitet • Optronic • Paske • Skellefteå kommun • Skellefteå Kraft • SP Trätek • Xore • Brokk • Nymek 
• Robertsfors • Norrlandsvagnar •Tech¬sam Electronics • Dorotea • Polarvagnen S-Kaross • Svenska Tält • Dorotea Mekaniska • Datakompisen • Karma 
Produktion • Art and design by Sara • Dorotea kommun • Åsele • ÅMV företagen • Åsele produkter & Robotsvets • Gallac • Timra • TIAB • Åsele kommun • 
North Grade • Vilhelmina • Stalon svets • Vilhelmina ingenjörsbyrå • Suncore • Inpipe • Mattea • Inlandets teknikpark • Malgomaj gymnasium • Vilhelmina 
kommun • Storuman • Råsunda mekaniska • Compia • Storuman kommun • Sorsele • Sorselestugan • Baseco Golv • Sorsele kommun • Malå • Hultdin 
system • Malå Geoscience • Malå kommun • Norsjö • SSC trätrappor • Swedlist • Norsjö Trä • Extena • Lycksele • Sokigo • Zert • Biztrue • Lightforcebutiken • 
Vindeln • Indexator • Cranab • VIMEK • Slagkraft • Umeå • ABB • Acino • Accurate Player • Adlede • AIT • Algoryx Simulation • Brainstimulation • CGI • Cinnober 
• CodeMill • Dizparc • Dohi • Eagerbee • Elsys • Ericsson • Essicon • FältCom • GE Healthcare • Hällnäs Handelsträdgård • KnowIT/Candeo • Komatsu Forest 
• Ladokenheten • LinCargo • Logex • Logistikgruppen • Länsstyrelsen • Norrmejerier • Oryx Simulations • QIS • Regionförbundet Västerbotten • Reqsys • 
RISE Interactive • SCA Obbola • SeaFlex • Skogforsk • SpaceTime Communication • Svenska Försäkringsfabriken • Sveriges Lantbruksuniversitet • T3 • Telia • 
Tensaii • TRIMMA • UmeFast • Umeå Energi • Umeå kommun • Umeå universitet • Vakin • Volvo IT • Volvo Lastvagnar • ÅLÖ • IT Instrumentteknik • Nordmaling 
• Lamiroc • Olofsfors AB • Örnsköldsvik • BAE Systems • Domsjö Fabriker • Eurocon •  MetsäBoard Husum • MOPSsys • MoRe Research • Processum • ProTAK 
• PulpEye • Umeå universitet • Väja • Mondi Dynäs • Sandviken • FindIT • Sundsvall • Broninnovation • Kemira • Mittuniversitetet • SCA Östrand • SSG • 
Syntesia • Hudiksvall • Företagsutbildarna • Västerås • ABB Corporate Research • Robotdalen/MDH • SICS Västerås • SP Fire research • Stockholm • KTH 
• SICK • Springworks • TEBAB/SACE • Vattenfall • VINNOVA • Eskilstuna • Volvo Construction Equipment • Norrköping • SMHI • Karlstad • Billerud Korsnäs 
Gruvön • Företagsutbildarna • Göteborg • Chalmers tekniska högskola • Chalmers Professional Education • Kungsbacka • Cold Cut Systems • Örebro • Atlas 
Copco • Örebro Universitet • Växjö • Föreningen Tunga Fordon • Ljungby • Electrolux • Olofström • Volvo Cars • Finland • Digipolis, Kemi Technology Park • 
Efora • Lapin AMK • Mionex • Outokumpu Stainless • Outokumpu Chrome • Rambooms • Stora-Enso Oyj Fine Papers • Talvivaara • Uleåborg universitet • VTT 
• Österbotten, Finland • Baltic Yahts • Walki • Novia • Ketek • Mirka • Prevex • Riitan Herkku • Narvik, Norge • Forskningsparken i Narvik • Narvik Composite •

Nedan ett antal av de företag och organisationer som deltog i Process IT Innovations nätverk under 2018.
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Projekt under 2018
Process IT Innovations deltar i ett flertal projekt som finansieras av EU:s ramprogram Horizon 
2020, dess delprogram SPIRE, Tillväxtverket samt av svenska innovationsmyndigheten VINNOVA. 
På följande sidor presenteras några av dessa projekt.

Fakta om projektet
Partners
Volvo, Ericsson, Midroc, SEB, Combitech, 
Combient, BnearIT. LTU samt 105 partner 
från 18 länder
Projektledare
Knut Hufeld, Infineon, Combient och LTU 
är WP1 ledare
Budget
110 miljoner euro med 7,4 till svenska 
partners
Löptid
2017 - 2020

Productive 4.0
Productive 4.0 är fortsättningen på 
projektet Arrowhead. Målbilden är 
att kunna bygga och demonstrera 
digitalisering i produktionsindustrin. 
Tekniskt kommer Arrowhead 
Framework att utgöra en grundval 
med målet att uppnå TRL8 för 
kärnkomponenterna i Arrowhead 
Framework. Detta skall möjliggöra 
en tät integration över “product life 
cycle” och längs “production supply 
chain”.

Robotarmar i en bilanläggning. Fakta om projektet
Partners
ABB, Boliden, Epiroc, Ericsson, InfoVista, 
RISE, Telia, Volvo CE, Wolfit
Projektledare
Eilert Johansson
Budget
18 200 000 kr
Löptid
2017 – 2019

PIMM -  Digitalised Mining 
Arena
PIMM Digitalised Mining Arena 
utvecklar nya tjänster för 
automatisering och fjärrstyrning för 
effektivare och säkrare gruvdrift. 
Det innebär att maskiner i gruvan 
är hopkopplade via mobilnätet 
samt att nya maskiner, system 
eller företag enkelt kan anslutas. 
Lösningarna ska även kunna 
återanvändas i andra branscher 
som digitaliseras.

Fakta om projektet
Partners
RISE Safety, RISE SICS och RISE 
SMP, DMT, LKAB, LTU, Boliden, Agio, 
Zinkgruvan Mining, Björkdalsgruvan, 
Aptum och Siveb
Projektledare
Mia Kumm, RISE Safety
Budget
695 000 euro
Löptid
2016 - 2018

iRIS
IRIS, Intelligent Risk Identification 
System for safer mines, har som 
mål att vidareutveckla verktyg 
och metoder för att identifiera 
fordonsrelaterade brandrisker i 
gruvmiljö. Verktyget iRIS kommer 
att vara en värdefull resurs för 
framtida forskning och utbildning. 
Luleå tekniska universitet har 
fokuserat på brandrisker som 
särskiljer fjärrstyrda och autonoma 
gruvfordon från fordon med förare 
ombord.

Fakta om projektet
Partners
Sunrise Valley Science and Technology 
Park Agency for Science, Innovation 
and technology Latvian Information 
Technologies Cluster, Nozaru politikas 
departments, University of Tartu, Tartu 
City Government, Seinäjoki University 
of Applied Sciences, University of 
Oulu, RISE Acreo, Umeå universitet, 
DIGITALNORWAY
Projektledare
Evelina Kutkaityté, Sunrise Valley 
Science and Technology Park, och Tobias 
Tovedal
Budget
2 501 050 euro, varav 288 700 euro till 
Process IT Innovations.
Löptid
2019 – 2021

Projektet tacklar tre 
nyckelproblem relaterade till 
EU:s digitaliseringsambitioner; 
släpande digitalisering av SME:er 
i traditionell industrisektor, 
underutvecklade ekosystem för 
att digital innovationshubbar 
ska fungera effektivt, och 
att Östersjöregionen är 
underrepresenterad på den globala 
digital innovationshubbsarenan. 
 Målet med projektet är att öka 
de digitala innovationshubbarnas 
kapacitet genom att förstärka 
ekosystemet av innovation i 
Östersjöregionen. Projektet 
kommer förse de digitala 
innovationshubbarna med 
kunskap, synlighet och effektiva 
verktyg för att interagera med 
deras målgrupp. Sammantaget är 
projektet uppbyggt för att utveckla 
och testa en samarbetsmodell 
för digitala innovationshubbar i 
Östersjöregionen.

Industry 4: transforming innovation ecosystem through 
better capacity of public enablers
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Mats Johansson, Umeå universitet, är 
projektledare för Autonom guidning i 
dynamisk miljö.

Katrin Jonsson, Umeå universitet, 
är projektledare för Molnbaserad 
plattformsstrategi - steg 2.

Fakta om projektet
Partners
RISE, SICS Swedish ICT Västerås AB, 
Boliden, Atlas Copco, LTU, DMT, LKAB, 
Sandvik, Sandvik SRP, KGHM Polska 
Miedz Spólka Akcyjna, Mobilaris, Agnico 
Eagle Finland, Lapland UAS
Projektledare
Anders OE Johansson, SICS Swedish ICT 
Västerås
Budget
450 000 euro 
Löptid
2016 - 2018

iMine
iMine är ett nätverk av test- och 
demoplatser i Europa för projekt 
som vill testa sina program eller 
andra projektresultat i verkliga 
gruvmiljöer eller labbmiljöer. Under 
de år iMine-projektet pågår kommer 
testnätverket, demoplatsnätverket 
och infrastruktur att upprättas.

Fakta om projektet
Partners
Ett nätverk bestående av 
SME:er, processindustrier, 
tillverkningsindustrier, universitet, 
forskningsinstitut mm från EU. 
Koordinerande parter är Luleå tekniska 
universitet som stöttas av Prevas samt 
LAPIN AMK och VTT i Finland
Projektledare
John Lindström 
Budget
N/A
Löptid
Pågående sedan 2010

ProcessIT.EU 
ProcessIT.EU är en 
påverkansplattform för IT- och 
automationsfrågor inom Europas 
processindustri. I nätverket ingår 
teknik- och tjänsteleverantörer, 
processindustrier, forskare och 
offentliga aktörer. Nätverket 
har en strategisk roadmap för 
IT- och automation och deltar i 
europeiska organisationer som har 
bäring på processindustrin, t ex 
ARTEMIS, ECSEL, SPIRE. Nätverket 
mäklar även ihop forsknings- och 
innovationsansökningar med parter 
från hela Europa. Exempel på olika 
projekt som tidigare mäklats ihop 
är Arrowhead, MANTIS, Productive 
4.0 och nya Arrowhead Tools som 
kommer starta i maj 2019.

Fakta om projektet
Partners
Ålö Cylinder AB, AIT AB, Compia Group, 
Umeå universitet
Projektledare
Mats Johansson
Budget
Inte klart
Löptid
2019 – 2019

Autonom guidning i 
dynamisk miljö
I en ständigt föränderlig och ofta 
trångbodd industrimiljö behövs 
ökad kontroll och dynamik i 
logistikhantering. Detta för att 
rätt sak ska vara på rätt plats 
vid rätt tidpunkt samtidigt 
som fabrikspersonalen kan 
fokusera sig på produktionen. 
Ett AGV-system som klarar av 
att hantera dynamisk förändring 
av arbetsytor/buffringsytor, 
och skall kunna transportera 
gods genom anläggningen även 
vid planeringsförändringar 
och personnärvaro kan vara 
lösningen på detta. Projektets 
mål är att utvärdera en dynamisk 
navigeringsmetod på en autonom 
bärare för lastpallar och styckegods 
baserat på ett patent som 
tagits fram av forskare på Umeå 
universitet.

Fakta om projektet
Partners
ABB Corporate Research, Optimation, 
BnearIT, PROTAK Systems, Sogeti, Itium, 
Umeå universitet, oPROvat, SCA Obbola 
Projektledare
Katrin Jonsson, Umeå universitet
Budget
Anslag från VINNOVA: 3 240 000 kr
Löptid
2016 – 2018

Molnbaserad 
plattformsstrategi - steg 2
Inspirerat av molnbaserade 
lösningar och plattformskoncept 
som AppStore och Predix har 
projektet testat hur en plattform 
kan anpassas för effektivt 
användande av molnteknologi. Vi 
har tittat på hur molnlösningar 
i tätt samarbete med lokala 
lösningar kan förändra IT-kartan 
för processindustrin och samtidigt 
lösa leverantörer och kunders 
utmaningar och behov.

Fakta om projektet
Partners
Luleå tekniska universitet, Cranfield 
University, University of Patras, 
University of Ioannina, Exis Innovation 
LTD
Projektledare
George Nikolakopoulos
Budget
5,6 miljoner euro varav 1 miljon euro 
avsatt till Luleå tekniska universitet
Löptid
2015 – 2019

CompInnova
Målet med projektet är att utveckla 
en innovativ inspektionsmetod av 
komposit- och metallkarosser på 
flygplan. Projektet syftar till att 
utforma och utveckla elektronik, 
programvara och mekaniska 
enheter hos en robot som ska 
bära en integrerad mätenhet. 
Roboten ska vara en autonom så 
kallad vortexrobot, det vill säga 
den ska förflytta sig med hjälp av 
luft och kunna klättra vertikalt och 
följa flygplanets struktur. Luleå 
tekniska universitet är en av fem 
partners i projektet CompInnova, 
ett Horizon 2020-projekt inom den 
prestigefyllda utlysningen Future 
and Emerging Technologies (FET).
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Fakta om projektet
Partners
Adopticum, DataPolarna, Boliden 
Rönnskär, Norra Timber Kåge såg, 
Smurfit Kappa, Metsä Board Husum, SCA 
Obbola, Luleå tekniska universitet.
Produktägare
DataPolarna
Projektledare
Adopticum.
Budget
2 416 000 kr
Löptid
2016 - 2019 

DARO - Digitalisering av 
råvarulager med optisk 
mätteknik
Projektet syftar till att lösa ett 
stort behov inom processindustrin 
genom att utveckla en 
automatiserad, digital lösning för 
att mäta in stora råvaruvolymer 
av bulkvaror. Målet är att ett 
demonstratorsystem ska tas fram 
där optisk mätteknik ingår och detta 
ska valideras och demonstreras 
i en relevant industrimiljö. En 
ständigt uppdaterad och korrekt 
information om lagervolymen 
möjliggör mycket effektivare 
process- och produktionsstyrning, 
minskad miljöpåverkan tack vare 
en effektivare logistik samt bättre 
ekonomisk uppföljning.

Fakta om projektet
Partners
Luleå tekniska universitet, SSAB och 
Optimation.
Projektledare
Wolfgang Birk
Budget
500 000 kr
Löptid
2017 – 2018

Automod-Pre
Automatiserad ModellGenerering 
för Industriella Processer syftar 
till utveckling av metoder och 
verktyg för automatiserad 
generering och uppdatering av 
fullskaliga dynamiska modeller för 
processindustriella anläggningar. 
En färdplan för vidare utveckling 
av dedikerade verktyg för 
processindustrianläggningar 
ska utarbetas. Denna studie 
utgör grunden för ett stort FUI-
projekt som kommer att inriktas 
på automatiserad modellering 
av industriella processer för 
simulering, automation och 
processtyrning.

Fakta om projektet
Partners
Komatsu Forest, Teknikföretagen
Projektledare
Tobias Tovedal
Budget
584 000 kr
Löptid
2018 – 2019

Med stöd av Teknikföretagen och 
Komatsu Forest kommer vi sprida 
kunskap om tekniker, metoder, 
och koncept som är centrala för 
Industri 4.0 och digitaliseringen 
av industriella värdekedjor. 
Specifikt kommer fokus läggas på 
artificiell intelligens, cyber-physical 
systems och nya affärsmodeller 
som möjliggörs i en digitaliserad 
industri. Syftet är att öka 
möjligheterna för svensk industri 
att utvecklas, höja kvaliteten i sin 
digitalisering, samt ta till sig och 
möta Industri 4.0. Under workshops 
visas företagen konkreta problem 
från deras industri och hur de 
lösts med hjälp av digitalisering. 
Detta kompletteras med 
information om den akademiska 

Kunskapsspridning om Industri 4.0 i den industriella 
värdekedjan

utveckling som sker inom 
området, samt den övergripande 
digitaliseringstrenden. Tillsammans 
kan vi med vår kunskap och 
erfarenhet föra en dialog om hur 
företagen kan ta till sig dessa 
lösningar och denna utveckling för 
att lösa sina egna problem.

Deltagare samtalar kring kompetensförsörjning i industrin, under den tredje workshopen i 
serien Verkstadsindustrins utmaningar i norra Sverige.

Fakta om projektet
Partners
Luleå tekniska universitet, Process IT 
Innovations och LTU Business AB
Projektledare
John Lindström, Process IT Innovations
Budget
500 000 kr
Löptid
2017 – 2018

Hantering av cyberattacker 
hos SME:er 
Studien syftar till att bedöma 
genomförbarhet och förbereda 
inför en större H2020- ansökan 
tillsammans med flertal parter 
samt SME:er från Sverige och 
Europa. Målet är att till slut 
utveckla robust hantering av 
cyberattacker åt SME:er som 
tillhandahåller Produkt-Tjänste 
System (Product-Service Systems/ 
PSS). Tanken är att bygga på 
komponenter som i viss omfattning 
redan finns tillgängliga, men som 
tillsammans kan skapa en ny 
innovation på marknaden.

Fakta om projektet
Partners
Luleå tekniska universitet, Swerea 
KIMAB AB, ÅF Infrastructure AB, Atlas 
Copco Industrial Technique, LKAB, Pre 
Cast Technology AB och BESAB
Projektledare
Johan Carlson, Luleå tekniska universitet
Budget
150 000 kronor
Löptid
2017 – 2018

Ultraljudsmätning
Projektet Ultraljudsmetod för 
mätning av mekaniska förändringar 
i bergbultar syftar till att utveckla 
och i laboratoriemiljö utvärdera 
en ultraljudsmetod för mätning 
av mekaniska förändringar i 
bergbultar. Försök kommer att 
genomföras på bergbult under 
mekanisk last, för att studera hur 
modeller av vågutbredningen i 
bulten förändras som resultat av 
denna last.
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Fakta om projektet
Partners
Centre for Process Innovation 
(Koordinator),Technical Research 
Institute of Sweden (SP),Gesellschaft für 
Chemische Technik und Biotechnologie 
e.V., Strategic Initiative Materials in 
Flanders, Université de Lorraine , 
LTU/Process IT och National Physical 
Laboratory
Projektledare
Darren Ragheb 
Budget
6 miljoner kr
Löptid
2016 – 2018

AceForm
Projektets mål är att stärka 
Europas position inom tillverkning 
av formulerade produkter, dvs 
produkter som är sammansatta 
av olika ingredienser, t ex papper, 
massa, läkemedel, mat, kosmetika, 
kemikalier m.m., samt de behov som 
producenter av detta har i form av 
ökad kunskap, samarbetspartners, 
teknik och metoder. Utöver detta 
skall en FIG, Formulated Interest 
Group, bildas för att hantera 
frågorna på längre sikt.

Fakta om projektet
Partners
Umeå universitet, regionala it-företag, 
Region Västerbotten och EU:s regionala 
fond genom Tillväxtverket Övre 
Norrland
Projektledare
Lennart Edblom
Budget
Ca 19 miljoner kr
Löptid
2016 – 2019

SPIN
SPIN, SamverkansPlattform för IT-
innovation i Norr, är en samverkan 
mellan regionala IT-bolag, Umeå 
universitets IT-institutioner och 
kommuner i syfte att långsiktigt 
stärka den regionala förmågan 
att möta digitalisering. Detta ska 
ske genom att kraftsamla och 
skapa synergier mellan regionala 
aktörer, skapa aktörsöverskridande 
innovations- och tillväxtnätverk 
inom specifika teknikområden 
för att skapa internationell spets, 
samt förstärka organisationers 
digitaliseringsförmåga genom 
verktyg, workshops och 
utbildningsinsatser.

VR-miljö.

SIMS, Sustainable Intelligent 
Mining Systems, är ett projekt om 
nya intelligenta gruvsystem där 
Luleå tekniska universitet leder 
forskningsarbetet. Den totala 
budgeten är på 168 miljoner kronor, 
där EU står för huvuddelen av 
finansieringen via sitt ramprogram 
för forskning och innovation, 
Horizon 2020. Av totalbudgeten 
går nära 37 miljoner kronor till 
Luleå tekniska universitet, för 
forskning, utveckling och innovation 
av intelligenta gruvsystem. Målet 
med SIMS-projektet är att utveckla 
gruvindustrin i EU-området, med 
fokus på ökad jobbtillväxt och en 
förbättrad gruvbrytning, bland 
annat vad gäller hållbarhet och 
säkerhet.

Fakta om projektet
Partners
Atlas Copco, ABB, Agnico Eagle, Boliden, 
Ericsson, KGHM Cuprum, K+S KALI, LKAB, 
Mobilaris, Luleå tekniska universitet, 
RWTH Aachen Universityt
Projektledare
Mikael Ramström
Budget
168 miljoner kr, varav 37 miljoner avsatt 
till LTU
Löptid
2016 - 2019

Fakta om projektet
Partners
Lapin AMK (koordinator), LTU och 
Process IT, Norut, Forskningsparken 
i Narvik, IUC Norrbotten AB, 
Oulu Universitet, NIHAK, Nivalan 
Teollisuuskylät
Projektledare
Seppo Saari 
Budget
17 miljoner kr
Löptid
2016 – 2019

Process-SME
Projektets mål är att förbättra 
konkurrenskraften hos SME:er 
vars kunder finns inom process-, 
gruv-, energi-, olje- och 
gasindustrier genom att hitta 
behov och möjligheter, utveckla 
nya affärsmodeller, bygga 
europeiska partnerskap, söka 
EU-finansiering för projektförslag 
och utveckla SME:ers produkter, 
tjänster och andra erbjudanden. 
Vidare kommer projektet även att 
uppdatera ProcessIT.EU:s roadmap 
för IT- och automationsbehov inom 
processindustrin.

Fakta om projektet
Partners
Volvo, LTU och 11 partners från 8 länder
Projektledare
Maruro Isaja, Engineering Ingegneria 
Informatica
Budget
6 miljoner euro, varav 0,5 till LTU
Löptid
2016 - 2019

FAR-EDGE
FAR-EDGE är ett Factory of the 
Future projekt inom Horizon 2020. 
Fokus ligger på optimering av 
massproduktion där “lot size one” 
är en viktig egenskap. FAR-EDGE 
bygger vidare på resultat från 
Arrowhead-projektet. Planerna 
är att kunna utvidga Arrowhead 
Framework med virtualisering och 
systemsimulering vilket möjliggör 
dynamisk omorganisation av 
produktionsenheter för att hantera 
“lot size one” samt dynamiskt kunna 
minimera produktionsförluster 
orsakade av maskinstillestånd.

SIMS - Sustainable Intelligent Mining Systems
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Johanna Björklund, Umeå universitet, är 
projektledare för MKVS och Optical methods 
for automatic quality assessment.

Fakta om projektet
Partners
Komatsu Forest, Codemill, Umeå 
universitet
Projektledare
Johanna Björklund
Budget
Inte klart
Löptid
2018 – 2019

MKVS – monteringsstöd 
med hjälp av augmented 
reality
Projektet skapar ett 
självoptimerande system som 
guidar användaren genom 
monteringsstegen, verifierar att 
varje steg utförts korrekt, och 
varnar utifall det finns avvikelser 
från den specificerade designen. I 
huvudsak består de vetenskapliga 
bidragen i nya optiska och 
lingvistiska tekniker för att samla in 
och analysera information.

Fakta om projektet
Partners
Engineering - Ingegneria Informatica SPA, Fraunhofer Gesellschaft zur Foerderung 
der Angewandten forschung E.V., Institut Mines-telecom, Fortiss GMBH, Teknologian 
Tutkimuskeskus VTT OY, Technicka Univerzita v Kosiciach, Cefriel - Societa Consortile 
a responsabilita limitata, Luleå tekniska universitet, Instytut Chemii Bioorganicznej 
Polskiej Akademii Nauk, University of Strathclyde, Irish Manufacturing Research 
Company limited by guarantee, ATOS Spain SA, Privredno Drustvo za Pruzanje Usluga 
Istrazivanje i Razvoj Nissatech Innovation Centre doo, Hop Ubiquitous SL, Politecnico 
di Milano, Asociacion de Empresas Tecnologicas Innovalia, Fiware Foundation ev, 
Industrial Data Space EV, Centro Ricerche Fiat scpa, Nueva Herramienta de Corte, S.A
Projektledare
EIT Digital, Bryssel 
Budget
8M euro
Löptid
2017 – 2020

MiDIH
Projektet har som vision att Europa, 
till år 2023, skall vara referens 
för Industri4.0- marknaden. 
Europeiska leverantörer av digitala 
plattformar inom cyberfysiska 
system och öppen IoT skall kunna 
på ett dynamiskt och flexibelt vis 
koppla ihop den riktiga världen 
med digitala företagsövergripande 
system med hjälp av gemensamma 

öppna standarder. Detta skall leda 
till att europeiska SME:er inom IKT-
området kommer växa snabbt inom 
datadrivna smarta tjänster rörande 
Industri4.0. Vidare skall SME:erna 
bli globalt konkurrenskraftiga och 
sälja innovativa produkter och 
tjänster med mera.

Fakta om projektet
Partners
Komatsu Forest, Codemill, IBM, Luleå 
tekniska universitet, Umeå universitet
Projektledare
Johanna Björklund
Budget
400 000 kr
Löptid
2018 – 2018

Optical methods for 
automatic quality 
assessment
Framtagning av en prototyp 
som automatiskt gör en 
kvalitetsbedömning av 
nyproducerade komponenter, 
specifikt inom fordonsindustrin. 
Prototypen använder optiska 
mätmetoder för att mäta upp 
komponenten och jämför det med 
komponentens CAD-modell för att 
detektera geometriska avvikelser. 

Fakta om projektet
Partners
SP, LTU, SICS, Swedish ICT Västerås, 
Boliden, LKAB, Mobilaris, Dräger 
SAFETY, Interspiro, Penny, Alecom, 
Räddningstjänsten i Skellefteå
Projektledare
Ulf Andersson
Budget
3 200 000 kr
Löptid
2016 – 2018

SafePos2
Målet med SafePos2, 
Säkerhetspositionering för 
gruvindustrin, är positionering 
av räddningspersonal vid 
en insats i gruva. Projektet 
innefattar utveckling och 
utvärdering av ny och befintlig 
teknik, visualiseringssystem, 
förflyttning, rökdykarövervakning 
och informationsutbyte mellan 
skade- och ledningsplats genom 
att nyttja de nya möjligheterna 
ny positionerings- och 
konnektivitetsteknik ger. Luleå 
tekniska universitet kommer 
att fokusera på scenarier med 
fjärrstyrda och autonoma 
gruvfordon i en räddningsinsats.

Fakta om projektet
Partners
Umeå universitet, Hällnäs 
handelsträdgård
Projektledare
Tobias Tovedal
Budget
250 000 kr
Löptid
2018 – 2019

Optisk klassificering 
av döda och levande 
krukväxter
Trots sofistikerad produktion kan 
upp emot 15% av sådden i stora 
handelsträdgårdar dö. Det medför 
att 15% av den odlingsbara ytan 
förblir outnyttjad. Genom att 
tidigt identifiera döda växter kan 
de ersättas och svinnet minskas. 
De stora arealerna och tusental 
växterna i en handelsträdgård gör 
det svårt att genomföra manuellt. 
 Framtagning av demonstrator 
av ett bildanalyssystem som, givet 
en kamerabild av en bricka med 
plantor, returnerar status (levande/
död) för varje kruka. Lösningen 
använder adaptiv bildsegmentering 
med tröskelvärden som 
optimeras med avseende på en 
kvalitetsfunktion.



PROCESS IT INNOVATIONS ÅRSREDOVISNING 2018

19

STYRELSENS KOMMENTAR TILL  
PROCESS IT:S RESULTAT 2018
2018 har varit ett år där många processindustrier gått för 
fullt. Massa- och papperspriser har varit på bra nivåer och 
vissa metaller håller sig även de fortsatt på bra nivåer trots 
fluktuationer. Lite oroande är dock befarad brist på effekt 
och överföringskapacitet när allt fler elintensiva industrier 
och stora datacenters skall tillgodoses tillsammans med ett 
växande antal eldrivna fordon av olika slag. Processindustrierna 
fortsätter glädjande att göra stora investeringar i såväl nya 
anläggningar som ombyggnationer, och framför allt pappers- 
och massasidan växer i e-handelns spår med ett allt större 
behov av förpackningar. Leverantörer till processindustrierna 
börjar med hjälp av digitaliseringen använda mer komplexa 
affärsmodeller och skapar ett högre kundvärde och vågar 
att ta ett allt större ansvar och risker. Med digitaliseringens 
möjligheter strävar Process IT Innovations att tillsammans med 
leverantörer av IT- och automation, processindustrier, forskare 
och samhällsaktörer baserat på processindustriernas kravbild 
bygga relevanta förstudier, små- och mellanstora projekt, och 
stora projekt. Process IT Innovations projektportfölj har fortsatt 
en god balans mellan små-, mellan- och stora projekt, vilket 
ger en jämnare och stabilare verksamhet. Vi behöver dock inför 
kommande åren öka antalet mellanstora och stora projekt för att 
öka omsättningen.
 Under 2018 har det inom ramen för Process IT Innovations 
varit en omsättning av stora projekt då flera EU-projekt 
avslutats och få nya startats under året. Omsättning har minskat 
något från ca 65 MSEK 2016 och ca 70,5 MSEK 2017 till 65,5 
MSEK 2018. Process IT Innovations siktar att under nästa år 
öka omsättningen mot 75 MSEK.
VINNOVAs strategiska innovationsprogram PiiA, Produktion 
och STRIM fortsätter att på nationellt plan vara viktiga 
stöttepelare i innovationslandskapet, och på EU-nivå betyder 
fortsatt Horizon 2020 (och nya kommande Horizon Europe), 
Artemis och ECSEL mycket för Process IT Innovations 
internationella projektbyggande. Här fyller vårt ProcessIT.EU 
en viktig funktion inom projektbyggandet, upprätthållandet 
av internationella nätverk, samt utgivande av roadmaps för 
processindustriell IT- och automation. 
 Sammanfattningsvis har 2018 varit ett år med nya vunna 
projekt och starkt engagemang från parter och kollegor, som 
tillför nya idéer, nätverk och kraft till verksamheten.

Sammanfattning övrigt resultat från 2018 
Nya produkter: 5 (15)  
Nya tjänster: 3 (4)  
Nya processer/processförändringar: 16 (20)  
Nya prototyper: 224 (86)  
Nya företag: 1 (3)  
Nya patent: 0 (1) 
(Inom parentes 2017 års resultat.) 

Vad gäller övrigt resultat är det en förändring jämfört med 
2017 då produkter, tjänster och processer/processförändringar 
minskat medan protyper ökat kraftigt. De stora projektens 
slut och starter påverkar övrigt resultat mycket då projekt 
i slutskedet levererar mycket produkter och tjänster medan 
nystartade har tyngd mot prototyper och liknande. 1 nytt 
företag har startats baserat på projekt och deras resultat. 
Förhoppningsvis kommer en del prototyper att vidareutvecklas, 
förädlas och kommersialiseras som produkter, tjänster eller 
andra mer avancerade kunderbjudanden.

Revisorsintyg 
Jag har granskat resultaträkningen som ingår I 
verksamhetsberättelsen för år 2018 och konstaterat 
att den överensstämmer med redovisningen. Värdet av 
medfinansiering i form av eget arbete samt uppgifter 
avseende Umeå universitets del i projektet bygger på 
externa underlag som inte har intagits i bokföringen vid 
Luleå tekniska universitet.

Resultat 2018
Pos Kontant Egen insats Egen insats Not
  LTU/UmU Företag

2. Länsstyrelserna 4 114 465

22. OH 1 961 285

13. Compinnova 1 803 348

35. ECO 1 354 270  1 188 924

Process IT-projekt enl. separat redovisning

26. Productive 4.0 8 870 949  7 620 558

17. Plattformsstrategi II 1 134 447  1 645 488

9. SPIN Datavetenskap 3 011 521  2 314 400

30. SPIN informatik 2 267 449

Process ITs basprojekt

4. Industrin 498 482  2 517 600

Process IT-projekt enl. separat redovisning

15. ECO 1 354 270  1 188 924

36. Plattformsstrategi II 1 134 777  1 645 488

7. Productive 4.0 8 870 949  7 620 558

28. SPIN Datavetenskap 3 011 521  2 314 400

TOTALA INTÄKTER             65 639 390

11. SPIN informatik 2 272 860

33. Compinnova 1 803 348

20. Inköpta tjänster 2 152 771

1. VINNOVA VINNVÄXT-programmet 3 526 746

8. SIMS 3 588 878

16. FarEdge 1 231 809

21. Drift, resor, lokal, mtrl, övr. driftskst. 1 374 608

29. Bitstream II 2 444 445

36. Sammanställning 26 mindre projekt 8 015 368  500 400

5. Universiteten  2 202 775 

12. Animal Sense 1 820 035

KOSTNADER 49 602 426            0 15 787 370

24. SALM 1 298 066

34. SME Business Models & Innovation 1 631 682

3. Kommunerna 1 042 658

10. Bitstream II 2 444 445

18. Sammanställning 26 mindre projekt 8 004 583  500 400

23. Kostnader industrin för egen insats   2 517 600

32. Animal Sense 1 820 405

6. SALM 1 298 066

14. SME Business Models & Innovation 1 631 683

19. Personalkostnader 5 640 797

27. SIMS 3 588 878

36. FarEdge 1 231 809

Process ITs basprojekt

INTÄKTER 47 649 244 2 202 775 15 787 370 1

TOTALA KOSTNADER            65 389 796 

RESULTAT               249 594 

Not 1 
Egeninsatsen i tid har värderats till 600 kr/tim enligt VINNOVAs 
rekommendationer. Vilket innebär att industrin gjort insatser motsvarande 
26 300 timmar.
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Styrelsen för Process IT Innovations präglas av en stark förankring i regionens näringsliv, universitet och 
samhälle. Här finns representanter från process- och verkstadsindustrier, internationella leverantörer till 
industrin, IT-företag samt universiteten i Luleå och Umeå. 
 I den verkställande ledningen för Process IT Innovations ingår personer med mycket god inblick och 
förankring i universiteten i Luleå och Umeå, regionens större processindustrier och lokala företagsamhet.

Styrelse Process IT Innovations 2018
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Professor, 
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Professor, 
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Ulf Andersson
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